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point queleonque de la’surface mobile au début et A la fin du mouvement; 2¢ pour les
surfaces de rotation, par la longueur de I'arc déerit par un point de la surface mobile
= dans les mémes conditions, ou encore par
e Tangle qui mesure cet arc. Ainsi (fig. 32)
: Pangle @ intercepté par les lignes a X, a

/ X’ représente l'excursion de l'os mobile
/ A sur I'os B. Le plan dans lequel se meut
ce point s'appelle plan de glissement ou

plan de rotation; le plan de rotation est

\ toujours perpendiculaire a V'axe de rota-
r tionr. Pour les surfaces courbes, il y a une
| infinité de plans de rotation ; mais on est
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convenu d'appeler plan de rotation pro-
prement dit le plan dans lequel se meut
un point moyen situé a égale distance des
deux extrémités de la surface articulaire.
Dans les surfaces planes, tous les points se
meuvent dans le méme plan, et il y a par
conséquent un seul plan de rotation.

Différentes formes de surfaces articulaires. — A. Surfaces artculaives dérivées
dw plan. — Le plan peut éire engendré de deux fagons : ou par la progression d’une
droite qui glisse en avancant et parallelement a elle-réme, ou par la rotation d’une
droite tournant autour d’un axe qui lui est perpendiculaire. Nous avons dans ce genre
darticulations deux sortes de mouvements correspondant aux deux modes de génération
du plan : 1o un mouvement de progression, par lequel une des surfaces glisse fout
d'une piéce en avangant sur I'autre, et 2° un mouvement de rotation aufour d'un axe
perpendiculaire aus deux surfaces osseuses; cet axe sappelle axe de rotation, et on
appelle plan de rotation le plan sur lequel se meut un point quelconque pris sur la
surface mobile; le plan de rotalion est toujowrs perpendiculaire a I'axe et se confond
avee la surface tournante.

Aux surfaces planes correspond un premier genre de diarthroses, V'arthrodie, le plus
simple et le moins important. Dans les arthrodies, les surfaces articulaires sont en géné-
ral trés peu étendues; aussi se joint-il souvent aux glissements un véritable balance -
ment avec éeartement des surfaces. Du reste, ces mouvements sont toujours trés limi-
tés. Comme moyens d’union, on trouve habituellement une simple capsule fibreuse ren-
forcant la synoviale.

B. Surfaces articulaires dérivées du cylindre. — Ces surfaces peuvent élre simples
ou composées, Dans le premier cas, les surfaces appartiennent a un cylindre ou a une
portion de cylindre de méme rayon ; dans le second, elle sont formées par la réunion
de plusieurs portions de cylindres de rayons différents.

a) Surfaces cylindrigues simples. — e cylindre peut étre engendré de trois facons
diftérentes : 1° par la progression d'un cercle avangant parallélement a Iui-méme, en
décrivant avee son centre une ligne droite 3 20 par le mouvement de rotation d'une droite
paralléle 4 une autre dreite servant d'axe et tournant autour de cet axe en restant ton-
jours 4 la méme distance ; 3° par le mouvement en hélice de cette droite progressant en
méme lemps que se fait son mourement de rotation. Aux trois modes de géneéralion du
eylindre correspondent trois espéces de mouvements : 1° un cylindre creux peut glisser
sur un cylindre plein comme les tubes d'une lorgnette ; 29 il peut tourner simplement
autour du cylindre plein sans avancer; 3¢ il peut combiner les deux mouvements-et exe-
cuter un mouvement en spirale, c¢'est-a-dire tourner en avangant,

Au cylindre appartient un deusiéme genre de diarthroses, la trochoide (ginglyme )
latéral), de quelques autenrs. Dans cette articulation, une des surfaces osseuses est for-

Fig. 32. — Excursion du mouvement d'un o3
suy Vautre; figure schémalique.

() Trochoide, de tooyhc. roue, et <idag, forme; ginglyme, de yiyylupog, ckarniére.
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mée par un cylindre osseux plein, I'autre par un cylindre creux ou plutot par un anneau
qui, en général, est seulement en partic osseux et complété par un ligament semi-annu-
laire ; fantot cest le cylindre plein qui tourne dans le cylindre ereux (articulation radio-
carpienne supéricure) tantot c’est linverse (articulation de I'apophyse odontoide et de
Patlas), mais toujours I'axe de Trotation se confond avec I'axe méme du cylindre plein.

Les surfaces osseuses de la trochoide sont loin d'étre en réalité des surfaces eylindri-
ques parfaites et se rapprocheraient plutot d’un tronc de cone ; mais cela a peu d'impor-
tance au point de vue du mécanisme de ces articulations. L'excursion du mouvement de
la trochoide est variable et peut étre assez étendue.

b) Surfaces cylindrigues composées. — Dans ce cas, les surfaces articulaires sont
engendrées non plus par une ligue droite, mais par une ligne irréguliére, brisée ou
sinueuse, de facon que des coupes perpendiculaires a I'axe de rotation et mendes a des
endroits différents représentent tonjours des cercles, mais des cercles qui ne sont pas de
méme rayon, tandis que par des coupes passant par I'axe de rotation perpendiculairement
aux précédentes, on obtient la ligne génératrice, qui présente la forme d'une poulie ou
d'une mortaise. Comme il n'y a quune seule génératrice, il n’y a aussi qu'une seule
espéce de mouvement dans cette articulalion.

Aux surfaces cylindriques composées correspond le troisiéme genre de diarthroses,
la chm-n_iére ou ginglyme angulaire. Dans ce cas, les axes des cylindres ou des sur-
faces cylindriques articulaires sont perpendiculaires a I'axe méme des os qui les sup-
portent, tandis que dans la trochoide ils se confondent avec cetaxe ; il en résulte que,
da.ns la rotalion fie ces surfaces cylindriques, I'os mobile subit un déplacement angu-
laire, par lequel il se rapproche ou s'écarte de I'os fixe. I’axe de rotation dans la char- -
niére coincide toujours avec l'axe de rotation du cylindre plein, et cet axe est toujours
unique; aussi n’y a-t-il de mouvements possibles que dans un seul plan’ de rotation,
mouvements angulaires de flexion et d’extension. Les ligaments sont toujours latéraux
c'est-a-dire situés aux deux extrémités de 'axe de 1'0taii0n. des deux cotés de l'al‘ti(xll
lation. Qn a divisé ce genve charniére en deux sous-genves: la trochlée ou poulie
(ex.: ar'uuulalion du coude), et la mortaise (ex.: articulation tibio-tarsienne) ; mais cette
distinction est tout a fait superflue, et le mécanisme est absolument le méme pour tous
les deux. :

’(_l'est dans ces articulations en charniére qu'on rencontre souvent des surfaces en
lnel:ge, par e’semple au coude, et, dans ce eas, un point donné de la surface tournante,
mli lieu d%\ clecrilre utn cercle, décritlune hélice et, par suile, ne reste pas dans le méme
plan : mais ces écarts, quoique quelquefois assez mas a5 i olices sans
lque les résultats soien; fz.ussgs. ToESee Ml e i

C. Se_trfacps a‘m'c-ulcu'res dérivées de la sphere. — Elles sont au nombre de trois :
Eis“ surfaces spheriques pures, les surfaces condyliennes ou condyles, et les surfaces en
selle. :

'xi Sur‘facz:s sphériques pures, énarthrose (ex.: articulation coxo-fémorale). — La
sphére peut étre engendrée par la rotation d’un cercle autour de tous les axes passant
par i.ercer'lt:'e de la sphére. 1l y a done pour les surfaces sphériques concordantes une
infinite d’axes de rotation et de plans de rotation, et par suite une sphére creuse peut
tourner sur une sphére pleine dans tous les sens et dans toutes lés directions possibles.

A ces surfaces correspond I'énarthrose; dans ce cinquiéme genre de diarthroses, il

¥ 2 une infinité d’axes de rotation; mais pour analyser les mouvements de 1'os qui sup-

porte lesegment de sphére mobile, on peut considérer trois axes principaux - correspon-
dant aux trois dimensions du solide sphérique ou a trois de ses diamétres se coupant a
angle droit. De 14 vient qu'on classe sonvent les énarthroses dans les articulations a trois
axes, en négligeant tous les axes intermédiaires. On a alors trois directions de mouveh-
ment, correspondant a ces trois axes, deux mouvements dans lesquels la surface sphé-
rique u]obj]e se déplace angulairement avec l'os qui la porte, mouvements angulair'fs se
croisant réciproquement & angle droit, et un troisi¢me mouvement par lequel la surfa;e
tipherl‘;.que mobile tourne sur elle-méme par un mouvement de rotation. Ainsi dans la
fig. 32, le monvement angulaire consiste en un déplacement de I'os A, qui se porte en
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fr)

A’ en tournant autour de I'ase a, et le monvement de rotation consiste dans un mou-

vement par lequel I'os A tourne sans se déplacer antour de I'axe « X.

Ces denx genres de mouvements, mouvements angulaires et mouvements de rotation,
peuvent en définitive se faire autour de tous les diametres intermédiaires. Mais outre ces
denx genres de mouvements il en est un troisiéme que 1'os mobile peut exécuter sur l'os
fixe, cestle mouvement par lequel la curface osseuse mobile glisse sur la périphérie de
la surface fixe, de facon que l'0s passe successiverent par toutes les positions extrémes
des différents mouvements angulaires et décrit un cone dont le sommet est an centre de la
sphére fixe et dont la base civeulaire (ou plus on moins exactement c¢irculaire) est tracée
par I'extrémité opposée de F'os mobile: 'est la circumduction. Tous les mouvements de
Fénarthrose se font dans la cavité de ce cone; cn d’antres termes, il circonserit P'excur-
<ion de tous les monvements de P'articulation.™

Dansles énarthroses Pappareil ligamenteux est constitué par uue capsule fibreuse.

b) Surfaces condylicnnes, condyles (ex.: articulation radio-carpienne). — Les sur-
faces condyliennes sont engendrées par la rotation d’un cercle autour d’'un axe fraver-
«ant ce cercle sans passer par son centre; rant que la Jigne génératrice ou Iare a
plus ou moins de 480", le solide engendré a une forme comparable a celle d'une orange
ou a celle d'un ovoide a extrémités aigués, Les surfaces condylieunes sont constituées
par un segment d’un solide de ce genre. Elles présentent donc, — et ceci se voif tres bien
sur deux coupes perpendiculaires I'me & I'antre, — dans un sens une courbure faible ou
a grand rayon, dans un sens perpendiculaire au précédent une courbure forte ou a petit
rayon, et par suite deux axes de rotalion se croizant 2 angle droit sans se couper et si-
tuds tous les deux du méme coté de Vinterligne articulaire, mais & des hautenrs diffé-
ventes, 11 y done deux plans de rotation et deux sortes de mouvements se croisant & angle
droit dans quatre directions différentes ; ordinairement le mouvement quia le plus d'étendue
est celui qui correspond al'axe de rotationde la plus forte conrbure.

Comme meyens d'union on frouve une capsule fibreuse habituellement renforcée aux
quatre extremités des deux axes de rotation et surtont aux extrémités de I'axe correspon-
dant a la plus forte courbure.

¢) Surfaces en selle, articulations en selle ou puir emboitement réciproque (ex.:
articnlation du trapéze et du premier métacarpien). — Les surfaces en selle sont engen-
drées par un arc de cercle qui tourne autour d'un axe, en dirigeant sa convexité du
coté de I'axe; il en résulte un solide dont la surface a la forme d'une selle ou d'une cein-
ture ; si 'on suppose l'axe de rotation vertical, elle sera concave de haut en bas, convese
transversalement.

Ces surfaces forment un dernier genve de diarthroses, articulations en selle ou par
emboitement réciprogue. Dans ces articulations la surface de chacun des deux os est
alternativement convexe et concave : convexe dans un sens, concave dans le sens opposé,
de facon que nous retrouyons la, comme dans les condyles, denx axes de rotation per-
pendiculaires Fun a 'autre; mais la_différence existe en ce que dans les condyles les
deux axes de rotation sont situés du méme coté de Vinterligne articulairve et passent par
le méme os, tandis que dans les surfaces en <clle un des axes de rolation passe d'un coté
de DVinterligne et I'auire du cité oppes¢. Pour cette articulation on a, comme pour la
précedente, deux axes et deux plans de rotation et par suite deux genresde mouvements
dang quatre directions differentes opposées deux a deux. Comme ligaments, on a habi-
tuellement nce capsule fibreuse.

Artiewlations discordantes. — Nous avons supposé jusqu'ici que toutes les surfaces
articulaives diarthrodiales sont parfaiternent concordantes et que le contact de ces sur-
faces est intime et ne s’abandonne jamais. Mais ces deux conditions ne se présentent pas
toujours. Certaines surfaces (par exemple la cupule du radius etle condyle huméral)
peuvent étre parfaitement concordantes dans certains monvements et ne I'étre pas dans
d’autres; leur contact, intime dans le premier cas, s'abandonne dans le second. Dans
&’ autres articulations Ja concordance n’est jamais parfaite, cependant I'écart est si faible
won peutle négliger. Mais il en est d’autres dans lesquelles la discordance est la régle,
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et qui méritent de former une clagsea part sous le nom d'articidations i surfoces dis-
cordantes ou plus simplement d'articulations discordantes.

Dans ces articulations (par exemple artienlation temporo-maxillaire) a une surface
convexe correspond une antre surface convexe, ou simplement une surface concave du
plus grand rayon, de facon que les deux surfaces ne se touchent que sur qaolqt-wt .poinh
Pour avoir une idée nette de ces surfaces, il faut les examiner non pas sur les“.m. eec';'
oitla couche cartilagincuse desséchée a perdu son épaissenr et la surface arti;;ul;i;-e s‘;
forme, mais sut les os frais. Ces articulations discordantes peuvent se diviser en deux
classes: les articulations @ ménisque el les articulations sons mf"nrt'sgm;. =

1o Articulations @ ménisque (ex.: articulation temporo-maxillaire). — Daus celte
classe, entre les surfices articulaives discordantes vient s'interposer un méni:;ue ol
ligament interarticulaire, dont les deux faces concordent avec chacune des .;s'.{rralco;
csseuses et qui par suite a généralement la forme biconcave. Il en résulte que le mé—
nisque transforme en réalit? cetfe articulation en une articulation double, et que chacune
des articulations secondaires représente une articulation a surfaces concordantes n-i
doit étre étudiée a part et qui peut étre rangée dans l'un des genres admis plua- ‘h?mt
pour les diarthroses. Seulement. a cause de I'elasticité du lnér;'.isque i'invériﬂbi.iitétrle
forme d'une des surfaces articulaires n’existe plus, ee qui modifie lcs: résultats et au :
mente le jen de chacune des deux articulations. En résume, ces aI‘tiClliﬁtion; Jeuvcf;
ventrer dans la classe des diarthroses a surfaces concordantes sous le nom d’:f..u'[f:fcull } '
tions doubles. 11 arvive souvent (ex. : genou) que le ménisque estincomplet et que la d
vision en denx articulations secoxadaires n'est gqu’ébauchée; mais si 1'zez'ticnlatia;1 reste
simple anatomiquement, puisqu'elle n'a qu'une seule synoviale, elle peunt, an point de \LI e
physiologique, se dédoubler comme les précédentes. : ; G e

20 Articulations sans ménisque (ex.: articulation atloido-axoidienne). Dans ece
cas lejs .(Ieux _.auri'uces discordantes. habituellement convexes, ne sont pas séparée'-: m
un menisque interarticulaire et n’ont que quelques-uns de leurs points en contact; lat]t]
L’l‘:l’lx’llion reste simple et le vide partiel existant entre les denx surfaces, vide qk;i varie

af o > ) - » 3 i : : :
;[:lti;i:i;f;‘miuut les mouvements, est rempli par la synovie et par les parties molles

Jusqu'ici, pour simplifier les cas, nous avons considéré les deux surfaces articulaires
en contact comme des surfaces continues appartenant chacune a un seul 0< mai;veI;J
warrive pas toujours et, en réalité, il peut se présenter des cas plus comp]ox'e: Ii eut
se faire que plusienrs os se réunissent pour constituer une surface al‘t]'cu].ai‘l:i-‘ : 'on el_-ju
;m esemple au poignet (articulation radio-carpiennej, olt le condyle carpien lllé.tu]le rli
:}I;-?u;uonlrlo trois os.; ?“ a alors une mttiuu_l:ltiou_ mm;?osée’. Um-.'nutm conslr-.u?éion esi;
celle dans aquelle les surfaces articulaires, an lieu d’étre continues, se dédoublent, d
1‘;,“'.'_0111 ’a figurer denx articulatious distinctes, tout en appar-teﬁant a._till‘.seul- 08 Da:); cz
;:L :1‘3',&’ :il fz;;:li;?mh]“p; sr:nt séparées pal’ une ::‘,imple échanerure plus ou moins pro-
g e crhoaly ;}Jl'l?i.{’,jf.:l?.l aIg.ale et du' calcanéum). On peut appeler ces articula-
A \’Unt: &'{fﬁ Uleess _). nllltii(’s fois e}lﬁn ,le‘\- surfaces articulaires appartenant
i le.:; ;101” .(](:)I‘llpl etoz.tlfz_zlt distinctes et séparées I'une de I'antre anatomiquement ;
S q.ml;} ;b.:: !.; m._anlla_um mf:-zne.:n-._ ]os.conq_\'ies de Poceipital ; mais ces deux
e ‘p ysiologiquement s:c!hd-fm- it qu'elles aient un axe de rotation dis-
ey < “21110 pour les condyles du maxillaire inférieur. Ce sont la les articulations con-
Jl?m_; pleu; aa?l; ]fes]rlllmf_;l%es on qlreut fairt? rentrer 'tmssi les sm“fnces articulaires appartenant
S auac..hée; eat,qmm:, I’E‘I‘](.‘Ul'e a un sysiéme composé de plusieurs piéces osseuses
i hachend e fl’h‘.}llhlllt tout d'une picee ; telles sont les articulations des ares

S le. m x JT-‘(?( le l.dLhIS. :
= ouee e ;?;::n:lz [11\ ;;:fi ;:t;:u}lalt:g;; l]f; El?;];}:xi-mpf‘rtmﬁf-a cu:m'aitrc sont les axes de
e S R > o1 cursion des mnu.\ements. Ces données

; canisme e 'articulation est complétement connu.

1° Pour trouver I'ax ;
e ouver I'are de rofation, ou les axes de rotation' d’une articulation 8%l v en
S, on peut employer plusieurs moyens. Un premier fait, clest que Louj'uurq
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Taxe de rotation traverse I'os qui supporte la surface convexe ou du moins se trouve de
son coté. La direction de I'axe est indiquée approximativement par la direction des
mouvements quexécute 1'os mobile; ces mouvements se font dans un certain plan, plan
de rotation, ct T'axe est toujours perpendiculaire & ce plan. L'examen des courbures de
la surface ossense, quand elles sont trés précises et réguliéres, pent aussi 2 premiére
vue indiquer la position de I'axe de rotation, qui passe forcément par leur centre. Mais
pour arriver a une précision absolue, il faut employer les moyens suivants, qui se con-
trolent 1'nn par T'autre et sont indispensables quand on veut connaitre parfaitement le
mécanisme d'une articulation donnée. La premier moyen consiste a enfoncer des aiguilles
dans l'os traversé par I'axe de rolation aux deux points de sortie de cet axe, dont on
connait déja approximativement la direction par les moyens précédents. On cherche alors
par tatonnement le point ol I'aiguille, lorsqu'on imprime des mouvements a Pos qui la
porte, reste sans se déplacer et ne fait que tourner sur elle-méme; celte aiguille prolongée
indique la direction de I'axe de rotation. Le deuxiéme moyen consiste a trouver le plan
de rotation d’une surface articulaire; la perpendiculaive passant par le centre du plan de
rofation coincide avec I'axe de rofatiou.

920 Pour trouver le plan de rotation, on se sert du procédé suivaut: on enfonce en
des endroits différents des aizuilles assez fortes dans l'os qui supporte la surface con-
cave, de facon que la pointe de l'aiguille, dépassant un peu la surface concave, aille
égratigner la surface convexe. Alors on imprime des mouvements a 'articulation ; les
pointes des aiguilles entrainées dans le déplacement de la surface osseuse concave, gra-
vent sur le cartilage de I'autre surface osseuse des lignes superficielles ou des iraces.
Comme ils sont situés dans le plan de rotation, il suffit de mener des coupes par ces traces
pour avoir la forme exacte des courbures articulaires et trouver facilement ’'axe de rotation.
1l peut arriver que le tracé, comme dans la trochlée humérale, décrive non plus un cercle,
mais un pas de vis; alors il ne se trouve plus dans un seul et méme plan et il est impos-
sible de mener une coupe en le suivant, ce qui fait immédiatement reconnaitre que I'on a
affaire 2 une sirface en hélice; cependant si le pas de vis est peu prononce et I’ecart du
tracé faible, on peut mener une coupe approximative et chercher I'axe de rotation comme
dans les cas simples.

30 [7étendue dn mouvement ou l'ercursion du mouvement est soumise & plusieurs
conditions, qui peuvent la faire varier. Une condition sine gqua non du mouvement des
diarthroses, cest que les deux surfaces osseuses n'aient pas la méme etendue ; il n'y a
dexception que pour les arthrodies, dans lesquelles les glissements sont trées limités.
Dans toutes les autres une des surfaces, et c'est toujours la surface convexe, est plus
étendue que autre: il en résulte qu'une partie de la surface convexe, tantot d'un cote,
tantot d'un autre, est toujours a découvert; cecl est surtout sensible pour la téte de
Phumérus par rapport a la cavité glénoide.

Les mouvements des articulations trouvent leur limite ou dans les os eux-mémes ou
dans les parties molles, surtout les ligaments. Dans le premier cas les mouvements sont
limités par la rencontre des parties osseuses péri-articulaires venant se heurter 'une
contre Taatre et agissant comme surfaces d'arrét; telle est la rencontre de 1'olécrane
et de la cavité olécranienne dans I'articulation du coude: dans ce cas, une fois les deux
surfaces d’arrét en contact, le monvement ne peut continuer; en effet, s’1l continuait, il
faudrait que, du eoté opposé a 'arrét, les surfaces osseuses pussent s'écarter, et clest
justement a quoi les ligaments périphériques s'opposent par leur tension. Dans le second
cas, les surfaces osseuses n’interviennent en rien dans la limitation des mouvements,
qui est due & la seule résistance des ligaments. Les ligaments du reste n’agissent pas
seuls; les parties molles ambiantes interviennent aussi, et I'excursion des mouvements
est en général plus limitée sur le vivant que sur le cadavre, sur un membre intact que
sur une articulation dépouillée de ses parties molles ambiantes.

1l résulte de tout ceci que, dans les deux positions extrémes d'un mouvement donné
autour d’un axe de rotation, la tension des lizaments et des parties molles atteint son
mazximum, et qu'elle déeroit pen & peu 2 mesure que I'os mobile prend une position
intermédiaire & ces deux positions extrémes, ol alors cette tension est réduite. au mini-
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mum;j c'est cette position intermédiaire qu’on appelle position moyenne des articulations;
oest celle dans laquelle les ligaments et toutes les parties ambiantes sout dans le plus
grand relachement possible, et dans laquelle nous éprouvons le moins de fatigue; c’est
celle que nous prenons instinctivement peudant le sommeil; celle enfin que prennent les
membres lorsque les liquides pathologiques viennent & remplir et & distendre la cavite
articulaire.

11 faut distinguer dans le mouvement .d'une articulation le mouvement de la surface
artculaire et le mouvement de I'os lni-méme qui supporte cette surface. Il peut se faire
que ces deux mouvements soient différents et que, par exemple, & un mouvement de
rotation de la premiere corresponde un mouvement angulaire du second (ex.: flexion du
fémur sur le bassin). Ceci arrive pour les os dans lesquels la partie csseuse qui sup-
porte la surface articulaire n’est pas dans I'axe méme de l'os, mais fait un angle avec
Jui; le fémur en offre 'exemple le plus remarquable; il forme avec son col qui supporte
la téte du fémur un levier coudé, grace auquel les mouvements de rotation de la téte
peuvent se transformer en mouvements angulaires de 'extrémité inférieure du fémur et
vice versa.

Dans les mouvements qui se passent entre deux os, le plus souvent un des os est ha-
bituellement fixe, Pautre mobile ; mais les roles peuvent étre intervertis et I'os fixe peut
dans certaines conditions devenir a son tour mobile sur I'autre; tel est 'humérus qui
se meut sur le cubitus dans Tesercice du trapéze. Ceci, du reste, ne change rien au
mécanisme articulaire. .

Dans certaines régions, comme dansle pied, le poignet, il s'accumule un grand nombre
d’articulations dont les mouvements partiels aménent des mouvements de totalité du
sezment correspondant du membre. Ces mouvements partiels des articulations ayant
tonjours une trés faible excursion et se perdant dans les mouvements d'ensemble, sont
quelquefois trés difficiles a analyser, tandis que pour de grandes articulations indépen-
dantes, comme la hanche, I'analyse du mécanisme articulaire est beaucoup plus simple.

Le tableau ci-aprés (voir p. 126) resume les classes et les genres d’articulations.

DEUXIEME SEGTION

DES ARTICULATIONS EN PARTICULIER

Préparation. — Choisir un sujet maigre, un peu infiltré, a char pente osseuse dévelop-
pée. Enlever peu a peu les parties molles qui entourent P'articulation en conservant les ten-
don.rf des muscles qui s'attachent dans le voisinage ; Tespecler les ligaments et redoubler d'at-
tention quand on approche de la synoviale et surtout des prolongements qu'elle envoie dans
les_ parties ambiantes. Pour cela, il sera utile de I'insuffier au moyen d'un tube effilé infro-
(_hut obliquement & fravers ses parois, oumieux au moyen d'un tube A robinet qu'on introduit
a frottement dans un tron percé sur une des surfaces articulaires. Faire des coupes dans
différentes directions pour bien voir I'épaisseur du cartilage articulaire et la forme des sur-
faces. Ces coupes, quand elles sont faites sur des membres congelés, peuvent porier sur des
articulalions entiéres (os et parlies molles); elles ont alors I'avantage de conserver parfaite-
ment les surfaces articulaires daus les différentes positions quon a donnees 4 I'articulation,
{_Ihez'cher par les procédés indiqués plus haut (V. p. 123) les axes et les plans de rotalion et
le]xcursion des mouvements. Ces précepies généraux peuvent s'appliquer a toutes les arti-
cula'lons.

GHAPITRE PREMIER
ARTICULATIONS DE LA COLONNE VERTEBRALE

Pl'egamréon. — Pour voir les ligaments situés dans l'intérieur du canal rachidien (liga-
menls jaunes et grand ligament vertébral postérieur), il faut séparer le rachis en deux parties:




