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PROLOGDO

El presente trabajo ha sido realizado por el Ing. Leopoldo J. Delgado
Garza, en colaboracidn con el Ing. Sergio H. Villarreal, ambos catedrdticos
de esta Facultad. Es una revisidn corregida y aumentada de unos apuntes ==

que existieron en semestres anteriores en esta Coordinacidn.

El objetivo perseguido es el de iniciar al alumno en las técnicas de -
la Programacidn Lineal -que le ser@n de mucha utilidad para diferentes asig
naturas posteriores-, por lo que no se trata aqui de un tratado exhaustivo
de la materia, sino de un curso meramente introductorio. EI1 alumno intere-
sado en profundizar sus conocimientos en algin punto en especial, podra re-

mitirse a las cbras que se mencionan en la bibliograffa anexa.

Creo que el estilo de redaccidn es de ficil acceso para el alumno que
llega por primera vez a cursar esta materia, y que el nivel matematico adop
tado en la exposicidén estarid a su alcance. Sin embargo, para una compren--
sién y un mejor aprovechamiento, recomiendo que el alumo repase Sus CUrsos

de Algebra, de Vectores y de Matemiticas-I.

Me permito aqui felicitar a los ingeniercs que participaron en la pre-
paracidn de este trabajo, cuya callada labor contribuye grandemente al nivel .
académico de nuestra Facultad, exhortdndolos a que sigan en el camino de la ;

superacidn.

Marzo, 1984
Ing. Arturc Borjas Roacho

Depto. de Métodos Cuantitativos

Coordinacidn de Ciencias de la 2drinistraciibn
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