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Parametros ¥y caracteristicas de 1a Amplidina de 150 W que
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1l.- Generador.
2.=- liotor.
3.= Circulto de Retroalimentacion.
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1.- Diagrama Block y =ldctrico.
E 2.- Calculo del error en estado estable.
3.- Calculo de la Regulacidn.
4.~ Pruebas hechas para comprobar la Regulacion.
C.kPEI:T UL O IV

Conclusiones y recomendaciones, = = = = = = = - - = 20

BlhITOEtaT e s = a e cwva we L o i sie B CEEGE S




