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LOGICA MICROPROGRA-MADA. - VELOCIDAD DE OBTENCION DEUN PRO-
TOTIPO. - LABORATORIO.

DISENO DE SISTEMAS CON MICROPROCESADORES

. INTRODUCCION A LA ESTRUCTURA DE LOS MICROCOMPUTADORES. -
TECNOLOGIAS EN LA FABRICACION DEMICROPROCESADORES. - ESTUDIO
CUALITATIVO DEL MERCADO DE PROCESADORES. - INTRODUCCION ALA

- PERIFERICOS

REALIZACION DE SISTEMAS CON MICROPROCESADORES. - LENGUAJES DE
PROGRAMACION DE MICROPROCESADORES. - MICROSISTEMAS OPERATI-
VOS. - MICROPROCESADORES MICROPROGRAMABLES.

ELECTRONICA AVANZADA II

-SENSIBILIDAD. - ANALISIS EN EL DOMINIO DE LA FRECUENCIA. - FILTROS
DINAMICOS. - OSCILADORES. - MODULACION Y DEMODULACION.

ELECTRONICA PARA INSTRUMENTACION

- INTRODUCCION. - FUENTES DE ALIMENTACION. - SENSORES Y TRANS-
DUCTORES. - MEDICION ELECTRICA DE POSICION, VELOCIDAD Y ACELE-
RACION. - MEDICION ELECTRICA DE FUERZA Y PRESION. - MEDICION
ELECTRICA DE TEMPERATURA. - MEDICION ELECTRICA DE FLUJO. - AM-
PLIFICACION Y FILTRAJE, AMPLIFICADORES OPERACIONALES PROGRA-
MABLES. - CONVERSION ANALOGICA / DIGITAL. - MULTILEXORES Y SWIT-
CHES ANALOGICOS. - CONVERTIDORES DIGITALES/ANALOGICOS. - CON-

. VERTIDORES ANALOGICO/DIGITAL. - ELECTRONICA DIGITAL. - COMPO-

NENTES CMOS DISPONIBLES. SSI, MSI. - PRESENTACION DE PROYECTO.

ANALISIS, DIAGNOSTICO Y REDISENO DE MOTORES ELECTRICOS POR
COMPUTADORA.

- INTRODUCCION. - EMBOBINADOS DE C. A. - ECUACIONES FUNDAMENTA-
LES Y CIRCUITO EQUIVALENTE DEL MOTOR DE INDUCCION. (M. L). - RE-
LACIONES DE PAR Y POTENCIA. - PRUEBAS EN EL MOTOR DE C. A. - DIAG-
NOSTICO DE VERIFICACION DEL MOTOR DE INDUCCION POR COMPUTA-
DORA. - REDISENO DEL MOTOR DE C. A. POR COMPUTADORA. - DISENO DE
MOTORES DE ROTOR DEVANADO, POR COMPUTADORA. - APLICACION' Y
SELECCION DE MOTORES DE C. A.

PROTECCION DE SISTEMAS DE POTENCIA.

- INTRODUCCION. - PRINCIPIOS DE OPERACION Y CARACTERISTICAS CONS-
TRUCTIVAS DE LOS RELEVADORES. - TIPOS PRINCIPALES DE RELEVADO-
RES. - FUENTES DE ALIMENTACION A LOS RELEVADORES DE CORRIENTE
Y DE POTENCIAL. - PROTECCION DE LOS ELEMENTOS PRINCIPALES DEL
SISTEMA DE POTENCIA. - AUTORRESTABLECIMIENTO; PRUEBAS Y MAN-
TENIMIENTO DEL EQUIPO DE PROTECCION. - RELEVADORES ESTATICOS.
- COMPONENTES BASICOS DE LOS RELEVADORES ESTATICOS. - RELEVA-
%RES ES(I')QT!(I)S BASICOS QUE SE UTILIZAN EN LOS ESQUEMAS DE

LINEAS DE TRANSMISION AVANZADA.

. ANALISIS MATEMATICO, FISICO Y OPERACIONAL DE LINEA FINITA. -
IMPEDANCIAS Y ADMITANCIASENTODOS TIPOS DE LINEAS. - RELACIONES
GENERALES DE AMPLITUD PARA CORRIENTE Y VOLTAIJE. - DISCONTINUI-
DADES Y NO-UNIFORMIDADES EN LINEAS DE TRANSMISION. - OSCILACIO-
NES Y SECCIONES ACOPLADAS EN LINEAS DE TRANSMICION.

SISTEMAS ELECTRICOS DE POTENCIA AVANZADOS

-INTRODUCCION. - CONTROL DEPOTENCIA Y FRECUENCIA. - CONTROL DE
VOLTAJEN‘{:DIAE POTENCIA REACTIVA. - RELACIONES DE VOLTAIE. - FLUIO
DE POTE! :

TRANSITORIOS EN SISTEMAS DE POTENCIA

- FUNDAMENTOS EN TRANSITORIOS ELECTRICOS. - TRANSITORIOS SIM-
PLES DE CONMUTACION. - CURVAS NORMALIZADAS DE AMORTIGUA-
MIENTO. - TRANSITORIOS DE CONMUTACION ANORMALES. - TRANSITO-
RIOS EN LINEAS DE TRANSMISION. - TRANSITORIOS AL ENERGIZAR LI-
NEAS DE TRANSMISION TRIFASICAS. - MATRIZ MODAL. - APLICACION DE
LA COMPUTADORA EN ESTOS TRANSITORIOS. - COMPORTAMIENTO DE
DEVANADOS EN CONDICIONES TRANSITORIAS. - GENERACION Y CON-
TROL DE ARMONICAS EN SISTEMAS DE POTENCIA. - PROTECCION DE SIS-
TEMAS CONTRA SOBREVOLTAJES TRANSITORIOS. - TRANSITORIOS CAU-
SADOS POR OPERACION DE INTERRUPTORES. - MEDICION DE TRANSITO-
RIOS EN SISTEMAS ELECTRICOS DE POTENCIA.

ESTABILIDAD DE SISTEMAS DE POTENCIA.

- CONCEPTOS BASICOS DE METCDOS DIRECTOS PARA ANALISIS DE ESTA-
BILIDAD. - ECUACIONES DE UN GENERADOR. - FALLAS EN LINEA DE
TRANSMISION. - CALCULO DEL TIEMPO CRITICO DE ELIMINACION DEUNA
FALLA. - INFLUENCIA DE LA IMPEDANCIA Y EL FACTOR DE POTENCIA EN
ESTABILIDAD TRANSITORIA. - OSCILACIONES DEL ROTOR DE UN GENE-
RADOR. - METODOS NUMERICOS DE SIMULACION. - CONCEPTOS PARA LA
SIMULACION DE UN SISTEMA DE VARIOS GENERADORES. - MODELOS DE
UNA MAQUINA SINCRONA. - COMPORTAMIENTO DE LAS MAQUINAS SIN-
CRONAS DURANTE EL TRANSITORIO. - MODELO DE EXCITADORES. - MO-
DELOS REGULADOR-VELOCIDAD. - COMPORTAMIENTO DEL SISTEMA RE-
GULADOR-VELOCIDAD PARA PEQUENAS VARIACIONES DE VELOCIDAD.
- MODELOS DE RED DE CARGA.

APLICACION DE COMPUTADORAS EN SISTEMAS ELECTRICOS DE POTEN-
CIA.

- ALGEBRA MATRICIAL. - ALGORITMOS PARA FORMACION DE MATRICES
DE RED. - ESTUDIO DE FALLAS. - ESTUDIO DE FLUJOS DE CARGA.

MATEMATICAS TECNICAS II

- CALCULO AVANZADO. - FUNCIONES IMPLICITAS. - JACOBIANOS. - LAS
FUNCIONES GAMA Y BETA. - INTEGRALES DE LINEA, SUPERFICIE Y ESPA-
CIO. - VARIABLE COMPLEJA. - ALGEBRA DE LOS NUMEROS COMPLEJOS. -
DIFERENCIACION DE FUNCIONES COMPLEJAS. - CONDICION DE CAUCHY.
RIEMANN. - INTEGRACION EN EL PLANO COMPLEJO. - TEOREMAS DE
CAUCHY. - FORMULAS DE LA INTEGRAL DE CAUCHY. - SERIESDETAYLOR
Y LAURENT. - TEOREMAS DEL RESIDUO. - CALCULO DE VARIACIONES. - EL
PROBLEMA VARIACIONAL SIMPLE. - EL PROBLEMA DE UN PUNTO FUJO Y




“N” FUNCIONES INCOGNITAS. - VARIACIONAL GENERAL DE UNA FUNCIO-
NAL. - FORMA CANONICA DE LA ECUACION DE EULER. - LA SEGUNDA
VARIACION Y CONDICIONES SUFICIENTES PARA UN EXTREMO “DEBIL". -
CAMPOS. - CONDICIONES PARA UN EXTREMO “FUERTE”. - METODO VARIA-
CIONAL EN PROBLEMAS DE CONTROL OPTIMO. - ECUACIONES DIFEREN-
CIALES NO LINEALES. - PUNTOS CRITICOS. - ESTABILIDAD Y RETRATOS DE
FASE PARA SISTEMAS LINEALES. - ESTABILIDAD DE SISTEMAS NO LINEA-
LES. - METODO DE LYAPANOV. - PROBABILIDAD. - ACONTECIMIENTOS
INDEPENDIENTES. - ACONTECIMIENTOS QUE SE EXCLUYEN MUTUAMEN-
TE. - ESPERANZA. - TENTATIVAS REPETIDAS E INDEPENDIENTES. - CURVA
DE DISTRIBUCION. - FORMULA DE STIRLING. - APROXI-MACION. - LA FUN-
CION ERROR. - CONSTANTE DE PRECISION. - ERROR PROBABLE.

MICROCONTROLADORES |

- INTRODUCCION. - ARQUITECTURA DE LOS MICROCONTROLADORES DE
LA FAMILIA MCS-51. - CONJUNTO DE INSTRUCCIONES. - PROGRAMACION.

MICROCONTROLADORES II

- ESTUDIO DE LOS MICROCONTROLADORES DE LA FAMILIA MCS-51. - CON-
TROLADORES DIGITALES Y SINTONIZACION. - EXPANSION DELA FAMILIA
MCS-51. - INTERFACES I/O EN MICROCONTROLADORES. - MONITOREO CON
MICROCONTROLADORES. - DESARROLLO DE ALGORITMOS DE CONTROL
EN MICROCON-TROLADORES. - CONTROL DE PROCESOS.

ROBOTICA.

- FUNDAMENTOS DE ROBOTICA. - EL ROBOT Y SUS PERIFERICOS. - PRO-
GRAMACION Y LENGUAIJES. - APLICACIONES EN MANUFACTURA. - PRIN-
CIPIOS DE IMPLEMENTACION.

INTELIGENCIA ARTTFICIAL

- INTRODUCCION. - SOFTWARE Y HARDWARE EN Al - CONTROL DE PRO-
CESOS. - DISENO DE ESTRATEGIAS DE CONTROL.

INSTRUMENTACION INTELIGENTE Y LOS SISTEMAS EXPERTOS.

- INTRODUCCION. - HARDWARE DIGITAL. - TRANSMISORES INTELIGEN-
TES. - CONTROLADORES INTELIGENTES. - ELEMENTOS FINALES DE CON-
TROL. - SISTEMAS DE CONTROL DIGITAL AVANZADOS.

APLICACIONES INDUSTRIALES DE LA INSTRUMENTACION Y EL CONTROL
DE PROCESOS. :

- MAQUINARIA ROTATIVA. - BOMBAS CENTRIFUGAS Y RECIPROCANTES. -
COMPRESORES. - TURBINAS. - TORRES DE ENFRIAMIENTO. - ENFRIADC-
RES. - PH. - INTERCAMBIADORES DE CALOR Y CONDENSADORES. - EVAPO-
RADORES. - HORNOS Y GENERADORES DE VAPOR. - DESTILADORES. -
REACTORES QUIMICOS. - MISCELANEAS.

VARIABLE LOGICA

- INTRODUCCION. - ELEMENTOS BASICOS DE LA LOGICA. - OPERACIONES
BASICAS DE LA LOGICA. - PROPIEDADES DE LAS OPERACIONES BASICAS.
- ANALISIS DE LA FUNCION LOGICA. - SINTESIS DE FUNCIONES LOGICAS. -
TEMPORALIDAD EN LA LOGICA. - SINTESIS DE SECUENCIAS.

COMPORTAMIENTO DINAMICO DE LOS SISTEMAS ELECTRICOS DE POTEN-
CIA

. INTRODUCCION. - DINAMICA DE LOS SISTEMAS ELECTRICOS DE POTEN-
CIA. - FENOMENOS TRANSITORIOS ELECTROMECANICOS. - SISTEMA MA-
QUINA-BUS INFINITO. -SISTEMAS MULTIMAQUINAS - INFLUENCIA DE LOS
SISTEMAS DE CONTROL AUTOMATICO ENSISTEMAS DE MULTIMAQUINAS.
- RESONANCIA SUBSINCRONA.- TOPICOS ESPECIALES.-

ANALISIS DE SISTEMAS DE POTENCIA AVANZADO I

- FORMULACION NODAL POR SOLUCION DE REDES ELECTRICAS. - SOLU-
CION DE SISTEMAS DE ECUACIONES LINEALES. - TECNICAS PARA EL MA-
NEJO DE MATRICES DISPERSAS Y SUS APLICACIONES : ELEMENTOS DE
UNA INVERSA, ZBUS DISPERSA. - APLICACION AL ESTUDIO DE FALLAS. -
ANALISIS DE CONTINGENCIAS: LINEAL, ITERATIVO. - INTRODUCCION A
ESTUDIOS, FALLAS, FLUJOS.

OPTIMIZACION ESTADISTICA DE PROCESOS

- DISENO FACTORIAL. - OPTIMIZACION DE PROCESOS USANDO EVOP. -
MODELACION USANDO MINIMOS CUADRADOS. - METODOLOGIA DE SU-
PERFICIES DE RESPUESTA.

TECNICAS DE OPTIMIZACION I

. INTRODUCCION, CONCEPTOS BASICOS Y TECNICAS DE BUSQUEDA UNI-
DIRECCIONAL. - METODOS DE BUSQUEDA DIRECTA. METODO DE PO-
WELL, HOOKES Y JUEVES POLIHEDRO FLEXIBLE. - METODOS QUE UTILI-
7 AN DERIVADAS DE PRIMER ORDEN. METODOS DE DESCENSO ACELERA-
DO. - METODOS QUE UTILIZAN DERIVADAS DE SEGUNDO ORDEN. NEW-
TON, DIRECCIONES CONJUGADAS. - METODO DE METRICA VARIABLE. -
PROGRAMACION NO-LINEAL CON RESTRICCIONES, CONDICIONES DE
KUHN-TUCKER. - PUNTO DE SILLA Y DUALIDAD. - APROXIMACION LINEAL.
- METODO DE GRADIENTES REDUCIDOS.

IDENTIFICACION DE SISTEMAS DINAMICOS

_DESCRIPCION DEL PROGRAMA EN BASE A TEMAS. -OBJETIVOS ESPECIFL-
COS DE APENDIZAJE POR TEMAS. -REPRESENTACION DE SISTEMAS LINEA-
LES CONTINUOS Y DISCRETOS. -METODOS DE IDENTIFICACION MEDIANTE
EL ANALISIS DE LA RESPUESTA IMPULSIONAL, LA RESPUESTA A UN ESCA-
LON O LA RESPUESTA FRECUENCIAL. -TECNICAS DE IDENTIFICACION ME-
DIANTE LAS FUNCIONES DE INTERCONECCION Y AUTO-CORRELACION.
IDENTIFICACION MEDIANTE TECNICAS DE REGRESION. -METODO DE ES-
TIMACION OPTIMA.

MODELADO DE COMPONENTES EN SISTEMAS DE POTENCIA

- SISTEMA POR UNIDAD. - BASES/VARIABLES DEL SISTEMA/TRANSFORMA-
DORES. - COMPONENTES SIMETRICAS -TRANSFORMACIONESMODALESEN
SEP/ANALISIS CONCEPTUAL/TRANSFORMACIONES COMUNES. - MODELA-
DO DE LINEAS DE TRANSMISION -REPRESENTACION MATRICIAL/EFECTO
INDUCTIVO/CAPACTITI-VO/HILOS DE GUARDA. -MODELADO DE MAQUI-
NAS SINCRONAS. -REPRESENTACION DE CARGAS EN SEP.
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METODOS NUMERICOS PARA EL ANALISIS DE SISTEMAS DE POTENCIA.

-ESTRUCTURA DE DATOS Y REPRESENTACION GRAFICA DE ECUACIONES.
-SOLUCION DE SISTEMAS DE ECUACIONES ALGEBRAICAS LINEALES. - TEC-
NICAS PARA EL MANEJO DE MATRICES DISPERSAS. -SOLUCION DE PRO-
BLEMAS TIPICOS EN SISTEMAS DE POTENCIA. -INVERSION DE MATRICES
POR COLUMNAS Y SU INTERPRETACION ELECTRICA. - SOLUCION DE PRO-
BLEMAS CON MATRICES ASIMETRICAS. -SOLUCION DE SISTEMAS DE
ECUACIONES ALGEBRAICAS NO-LINEALES. - SOLUCION DE ECUACIONES
DIFERENCIALES. - INTEGRACION DE CONJUNTOS DE ECUACIONES DIFE-
RENCIALES. - SOLUCION DE ECUACIONES ALGEBRAICAS POR DESCOMPO-
SICION. - SOLUCION DE PROBLEMAS DE OPTIMIZACION POR MINIMOS
CUADRA-DOS. - PROBLEMAS DE OPTIMIZACION TIPICOS.

ANALIJSIS DE SISTEMAS DE POTENCIA AVANZADO 11

- ANALISIS NO-LINEAL DE CONTINGENCIAS EN ESTADO ESTABLE. - ESTI-
MACION DE ESTADO EN SISTEMAS DE POTENCIA. - ESTUDIO DEL FLUJO
ESTOCASTICO. - ANALISIS DE SENSIBILIDAD EN ESTADO ESTABLE.

SIMULACION DE PROCESOS EN COMPUTADORA

- PANORAMA COMPLETO DE LA SIMULACION DE PROCESOS. - UTILIZA-
CION DE COMPUTADORAS PERSONALES EN LA INVESTIGACION. - LEN-
GUAJES COMPUTACIONALES/INTERACCION HOMBRE-MAQUINA. - PRO-
GRAMACION ESTRUCTURADA/MODULOS COMPUTACIONALES. - MEDIOS
DE INTERACCION CON LAS COMPUTADORAS PERSONALES. - SOLUCION
DE ECUACIONES/ALGEBRAICAS, DIFERENCIALES, EL EMENTO FINITO ETC.
- INTEGRACION DE MODULOS DE SIMULACION/SOFTWARE USUARIO Y

COMERCIAL. - PRESENTACION DE RESULTADOS/GRAFICACION. - OBTEN-
CION DE INFORMACION EN TIEMPO REAL EN PC’S/PROCESAMIENTO. -ANA-
LISIS. - PAQUETES DE INGENIERIA ELECTRICA Y CONTROL. - DIBUJO Y
DISENO APOYADO POR COMPUTADORAS CAD/CAM/CAE.

TECNICAS DE OPTIMIZACION I

- OPTIMIZACION. - CONCEPTO Y FUNCIONES CONVEXAS. - OPTIMALIDAD.
- SOLUCION BASICA. - TERMINACION. - EL METODO SIMPLEX. - METODO
DE DOS FASES. - METODO DE PENALIZACION. - TECNICAS DE UNA VARIA-
BLE ARTIFICIAL. - METODO DUAL SIMPLE. - METODO PRIMAL-DUAL. -
CONDICIONES DE KUNN-TUCKER. - PROBLEMA DUAL. - RELACIONES PRI-
MAL-DUAL. -METODO DUAL SIMPLE. - METODO PRIMAL-DUAL. - ANALISIS
DE SENSIBILIDAD. - ANALISIS PARAMETRICO. - ALGORITMO DE DESCOM-
POSICION. - ESTRUCTURA DIAGONAL EN BLOQUE.

MAQUINAS ELECTRICAS I

- INTRODUCCION. - FUNDAMENTOS DE CONVERSION DE LA ENERGIA. -
MAQUINAS ELEMENTAL. - MAQUINAS SINCRONA. - MAQUTNA SINCRONA
EN ESTADO PERMANENTE. - MODELADO DE LA MAQUINA SINCRONA. -
DETERMINACION DE LOS PARAMETROS DE LA MAQUINA SINCRONA’ -
TOPICOS ESPECIALES.

ANALISIS Y SINTESIS DE SISTEMAS DE CONTROL DE GRAN ESCALA.

- PREL IMINARES MATEMATICOS. - FUNCION DE TRANSFERENCIA MULTI-
VARLABLES. - TEORIA DE REALIZACION, - IDENTIFICACION PARAMETRI-
CA. - ESTABILIDAD DE SISTEMAS DE GRAN ESCALA. - DISENO DE SISTEMAS

RETROALIMENTADOS.

PROCESOS ESTOCASTICOS

1.A MATERIA CONSISTE EN EL ESTUDIO DE CONCEPTOS Y APLICACIONES
EN PROCESOS ESTOCASTICOS. SE ELABORAN SUS TRANSFORMACIONES Y
CONTINUIDAD SE TRATAN SISTEMAS DISCRETOS Y CONTINUOS EN TIEM-
PO, DESARROLLANDO CONCEPTOS DE CALCULO ESTOCASTICO. LOS IM-
PORTANTES TEMAS DE CORRELACION Y ESPECTRO DE POTENCIA SON
PRESENTADOS. FINALMENTE SE TRATAN LAS ESTADISTICAS DE PROCE-
S0S NORMALES, DE MARKOV Y DE POISSON CONCLUYENDO CON EL FIL-
TRO DE KALMAN. -

SISTEMAS DE CONTROL LINEALES.

- INTRODUCCION. - ESPACIOS Y OPERADORES LINEALES. - DESCRIPCION
MATEMATICA DE SISTEMAS. - ECUACIONES DINAMICAS LINEALES. - CON-
TROLABILIDAD Y OBSERVABILIDAD DE ECUACIONES DINAMICAS LINEA-
LES. - REALIZACIONES MINIMAS DE MATRICES DE FUNCION DE TRANSFE-
RENCIA. - FORMAS CANONICAS, RETROALIMENTACION DE ESTADO Y ES-
TIMADORES DE ESTADO. - ESTABILIDAD DE SISTEMAS LINEALES.

ELECTRONICA DE POTENCIA.

- INTRODUCCION. - SWITCHES POR MEDIO DE SEMICONDUCTORES. - REC-
TIFICADORES A BASE DE DIODOS. - RECTIFICADORES E INVERSORES DE 60
HZ. - CONVERTIDORES EN MODO DE SWITCHES CD-CA. - INVERSORES EN
MODO DE SWITCHEO CA-CA SENOIDAL. - CONVERTIDORES RESONANTES.
- FUENTES DE POTENCIA. - CONDICIONADORES DE POTENCIA Y FUENTES
ININTERRUMPIBLES. - APLICACIONES; UNIDADES DE CONTROL DEMOTO-
RES DE INDUCCION, DE MOTORES DE CD Y SINCRONOS DE PASO VARIA-
BLE. :

MAQUINAS SINCRONAS.

- INTRODUCCION. - TRANSFORMADORES, CIRCUITO MAGNETICO Y CIR-
CUITO EQUIVALENTE. - CIRCUITO MAGNETICO Y CALCULO DE INDUC-
TANCIAS. - VOLTAJE INDUCIDO. - ENERGIA EN EL CAMPO MAGNETICO. -
FUERZA EN EL MODELO DE LA MAQUINA SINCRONA. - EJES DE REFER-
ENCIA. - ECUACIONES DE ENLACES DEFLUJO Y DE VOLTAJE. - TRANSFOR-
MACION DE PARK. - ECUACIONES DEL. TRANSFORMADOR. - CONDICIONES
DEESTADO ESTABLE Y DIAGRAMAS FASORIALES. - ECUACION DEPENDU-
LO Y CONSTANTE DE INERCIA POR POTENCIA. - SISTEMA EN P.U. - ECUA-
CIONES NORMALIZADAS. - ECUACIONES DE ESTADO PARA LA MAQUINA
SINCRONA. - CONSTANTE DE MAQUINA. - CONDICIONES INICIALES Y DE
OPERACION. - ANALISIS DE MODELOS EN EL TRANSITORIO.

COMPORTAMIENTO DINAMICO DE LOS SISTEMAS ELECTRICOS DE POTEN-
CIA I

- INTRODUCCION. - METODOS DE: EIGENVALORES, DOMINIO DE LA FRE-
CUENCIA. - MODELADO DE ELEMENTOS I: MAQUINA SINCRONA CON REP-
RESENTACION COMPLETA DE DEVANADOS AMORTIGUADORES, SISTE-
MAS DE EXCITACION, ESTABILIZADORES DE POTENCIA Y GOBERNADOR.
- MODELADO DE ELEMENTOS il: ENLACES DE ALTO VOLTAJE A C.D. Y SUS
CONTROLES, COMPENSADORES ESTATICOS DE VARS Y SUS CONTROLES,
CARGAS ESTATICAS Y DINAMICAS. - PROBLEMA DE ESTABILIDAD LOCAL




A SENAL PEQUENA, DISPOSITIVOS DINAMICOS FUERTEMENTE ACOPLA-
DOS Y SUS CONTROLES. - PROBLEMAS DE ESTABILIDAD GLOBAL Y OSCI-
LACIONES DE BAJA FRECUENCIA.

PROYECTO DE INVESTIGACION I

- DESARROLLO DE TRABAJOS CON DURACION DE UN SEMESTRE, SUPER-
VISADOS POR UN PROFESOR DEL PROGRAMA.

PROYECTO DE INVESTIGACION II

- DESARROLLO DE TRABAJOS CON DURACION DE UN SEMESTRE, SUPER-
VISADOS POR UN PROFESOR DEL PROGRAMA.

SEMINARIO I

EL PROGRAMA SE ORGANIZA CADA SEMESTRE CON EXPOSITORES Y EX-
PERTOS EN DIFERENTES AREAS DE LA INGENIERIA DE POTENCIA. LOS
TEMAS A TRATAR COMPRENDEN RESULTADOS DE IMPLEMENTACIONES
O INVESTIGACIONES LLEVADAS A CABO POR LOS PONENTES. ES DE ASIS-
TENCIA OBLIGATORIA PARA EL ALUMNO Y SELE REQUIERE PRESENTAR
UNA SE?%R}]:“ DENTRO DEL PROGRAMA DEL SEMESTRE EN QUE LA DESEE
ACRED

SEMINARIO II

EL PROGRAMA SE ORGANIZA CADA SEMESTRE CON EXPOSITORES Y EX-
PERTOS EN DIFERENTES AREAS DE LA INGENIERIA DE POTENCIA. LOS
TEMAS A TRATAR COMPRENDEN RESULTADOS DE IMPLEMENTACIONES
O INVESTIGACIONES LI EVADAS A CABO POR LOS PONENTES. ES DE ASIS-
TENCIA OBLIGATORIA PARA EL ALUMNO Y SELE REQUIERE PRESENTAR
UNA SgSlON DENTRO DEL PROGRAMA DEL SEMESTRE ENQUE LA DESEE
ACREDITAR.

X VI.3. MAESTRIA EN CIENCIAS DE LA ADMINISTRACION.

CONTABILIDAD INDUSTRIAL -

. NOCIONES PRELIMINARES. - PROCESO CONTABLE. - REGISTRO Y CON-
TROL DE LAS OPERACIONES CON MERCANCIAS. - ASIENTOS DE AJUSTE. -
CIERRE ANUAL DE OPERACIONES Y HOJA DE TRABAJO. - REGISTRO CON-
TABLE DEL IVA. LIBROS DE CONTABILIDAD. - EFECTIVO E INVERSIONES
EN VALORES. - CUENTAS Y DOCUMENTOS POR COBRAR. - INVENTARIOS. -
INMUEBLES, PLANTA Y EQUIPO INTANGIBLES. - CONTABILIDAD DE SOCIE-
DADES, CAPITAL CONTABLE. - EFECTO DE LA INFLACION SOBRE LA IN-
FORMACION FINANCIERA. - INFORMES COMPLEMENTARIOS, EL. ESTADO
DE ORIGEN Y APLICACION DE RECURSOS. - ANALISIS E INTERPRETACION
DE ESTADOS FINANCIEROS. - ESTADO DE FLUJO DE EFECTIVO. - CASOS
PRACTICOS, SISTEMA DE CONTABILIDAD.

ADMINISTRACION INDUSTRIAL

- DESARROLILO DEL PENSAMIENTO CAPITALISTA. - ECONOMIA POLITICA.
-TECNOLOGIA POLITICA. - FILOSOFIA POLITICA Y SOCIAL. - CAPITALISMO
CONTEMPORANEQ. - DESARROLLO ECONOMICO DE MEXICO. - TENDEN-
CIAS ACTUALES DE LOS SISTEMAS ECONOMICOS POLITICOS Y SOCIALES.

. FUNDAMENTOS DEL COMPORTAMIENTO ORGANIZACIONAL COMO TRA-
BAJAR CON LAS PERSONAS. - SISTEMAS SOCIALES. - ORIGEN DE LA MOTI-
VACION. - COMO MOTIVAR A LOS EMPLEADOS. - SATISFACCION EN EL
EMPLEO. - CLIMAS Y MODELOS DEL COMPORTAMIENTO ORGANIZACIO-
NAL. - AMBIENTE SOCIAL. - EL PRINCIPIO DE PETER. - COMUNICACION ¥
SUS PROBLEMAS. - ESTRATEGIAS DE NEGOCIOS. - EL KNOW HOW DEL
EJECUTIVO. - ANALISIS TRANSACCIONAL. - TRANSICIONES. - PSICOLOGIA
PRACTICA. - EXPERIENCIAS ORGANIZACIONALES. - OFICINA EJECUTIVA. -
ADMINISTRACION DEL TIEMPO. - MODIFICACION DE LA CONDUCTA. -
PEQUENAS EMPRESAS. - ECONOMIA SUBTERRANEA. - EL ARTE DE NEGO-
CIAR. - EL ARTE DE LA MANIPULACION. - ANALISIS TRANSACCIONAL. -
TOMA DE DECISIONES. - ADMINISTRACION POR OBJETIVOS.

TEORIA DE SISTEMAS.

“TEORIA DEL CONOCIMIENTO. -POSIBILIDADES DEL CONOCIMIENTO. -
UBICACION DEL CONOCIMIENTO. - ESCENCIA DEL CONOCIMIENTO. -VER-
DAD Y EVIDENCIA. -MONISMO Y DUALISMO. -LA METAFISICA. -EL DISCUR-
S0 DEL METODO. -LOS DIALOGOS DEL NANGAPARVAT. -ESTILOS COG-
NOSCITIVOS LOGICO-ANALITICO E INTUITIVO SINTETICO. -FORMAS DE
INDAGACION DE LA VERDAD KANT, HUNS, SINGER, ETC. -EL ENFOQUE DE
LOS SISTEMAS. -OBJETIVOS. -METAS. -RECURSOS. -FRONTERAS. -ELEMEN-
TOS. -POLITICAS. - MEDIDAS DE
CONOCIMIENTO. -NIVELES DE CO!
ORGANIZACIONES. - UNIDADES DE MEDICION Y SU DISENO CONVENCIO-
NALISTA. - TOMA DE DECISIONES FRENTE A SITUACIONES COMPLEJAS Y
CULTIVARIADOS ARBOL DE FALLAS. - METODO ADIMENSIONAL. - ESTA-
DISTICA PARA LA INVESTIGACION. - OLS. - ANALISIS DISCRIMINANTE. -
TEORIA ANALOGICA FISICA-SOCIAL. - ESTADISTICA TERMODINAMICA. -
.-REDES Y SUS
5 ENTROPIA. - TEORIA DE LA INFORMACION. -
INTELIGENCIA ARTIFICIAL. - LAS MATRICES EN LA REPRESENTACION DE
MODELOS. - MODELOS DINAMICOS. - MODELOS ESTOCASTICOS. - SISTE-
MAS DE INFORMACION. - CIAS DEL SOFTWARE. - NIVEL DE UN LEN-
GUAIE. - METODO DELFOS. -METODO IMPACTO EN CRUZ. -TENDENCIAS
DE LA CIENCIA. -PROBLEMAS DE LA INVESTIGACION EN MEXICO.

INVESTIGACION DE OPERACIONES [

. INTRODUCCION A LA PROGRAMACION LINEAL. - REPASO DE MATRICES.
- METODO SIMPLEX. - METODO DUAL. - ANALISIS DE SENSIBILIDAD EN
PROGRAMACION LINEAL. - PROGRAMACION PARAMETRICA. - PROGRA-
MACION POR METAS. - METODO SIMPLEX REVISADO. - ALGO
DESCOMPOSICION PARA PROBLEMAS MULTIDIVISIONALES. - MODELO DE
DISTRIBUCION. - METODO DE TRANSBORDE.

ANALISIS ESTADISTICO

- METODOS ESTADISTICOS DE SIMULACION. - ANALISIS DE REGRESION
LINEAL. - ANALISIS DE REGRESION NO-LINEAL. - ANALISIS DE VARIANZA.
- APLICACIONES A LA CONFIABILIDAD.

COSTOS INDUSTRIALES
- CONCEPTOS BASICOS. OBJETIVOS Y SISTEMAS DE COSTOS. - ACUMULA-




ANALISIS DE COSTOS DE LA PRODUCCION CONJUNTA. - CONTABILIDAD
DE COSTOS ESTANDAR. - METODO 2 Y 3 VARIACIONES (COSTOS ESTAN-
DAR). - ANALISIS DE COSTO VOLUMEN UTILIDAD. - TEORIA Y APLICACION
DEL COSTEO DIRECTO.- CONTROL DE COSTOS Y CONTABILIDAD POR
AREAS DE RESPONSABILIDAD. - SISTEMAS PRESUPUESTALES. -DECISIO-
NES DE OPERACION A CORTO PLAZO. - EVALUACION DELOS RESULTADOS
DIVISIONALES. - FIJACION DE PRECIOS ENTRE DIVISIONES DE LA CIA. -
PRESUPUESTACION DE CAPITAL. DECISIONES A LARGO PLAZO. - CASOS
PRACTICOS Y EXAMEN FINAL.

INGENIERIA INDUSTRIAL

- CASOS A SER RESUELTOS SOBRE : - PLANEACION DE LA PRODUCCION. -
ORGANIZACION DE LA PRODUCCION. - DIRECCION DE LA PRODUCCION. -
CONTROL DE LA PRODUCCION,

MERCADOTECNIA

- DESCRIBIRA LAS FUNCIONES DEL GERENTE DE MERCADOTECNIA. - DI-
SENARA UNA POLITICA DE DECISIONES EN LAS ACTIVIDADES DE DISTRI-
BUCION DEL PRODUCTO. - ELABORARA UN PROYECTO DE PUBLICIDAD
COMERCIAL. - ELABORARA UN PROGRAMA DE DECISIONES PROMOCIO-
NALES NO PUBLICITARIAS. - DISENARA UN MODELO DE INFORMACION
EXTERNA, PARA DETECTAR MERCADOS POTENCIALES. - ELABORARA UN
MODELO ECONOMETRICO DEL MERCADO NACIONAL. - CONOCERA EL
AMBITO LEGAL DE LA OPERACION COMERCIAL EN EL MERCADO NACIO-
NAL E INTERNACIONAL. - FORMULARA EL PROGRAMA ESTRATEGICO DE
LANZAMIENTO DE PRODUCTO. - DISENARA UN PROYECTO DE ADMINIS-
TRACION DE SEGMENTOS DE VENTA. - FORMULARA UN MODELO DE

.?-BIAL]SIS FINANCIERO PARA EL LANZAMIENTO DE UN NUEVO PRODUC-

TELEINFORMATICA

- QUE ES UNA RED LOCAL. - éPORQUE ES UNA RED LOCAL?. - COMO
UTILIZAR UNA MICROCOMPUTADORA. - VENTAJAS Y DESVENTAJAS DE
UNA RED LOCAL. - APLICACIONES. - TOPOLOGIAS MAS COMUNES. - ME-
DIOS DE TRANSMISION. - BASE BAND VS BORD BAND. - METODOS DE
ACCESO AL MEDIO DE TRANSMISION. - ESTANDARES. - PROTOCOLOS. -
ADMINISTRACION DE UNA RED LOCAL. - CONCEPTOS DE SERVIDOR DE
UNA RED. - COMUNICACION ENTRE PROGRAMAS. - PLANEACION Y DISENO
DE UNA RED LOCAL. - FACTORES DE SELECCION DE SOFTWARE Y HARD-
WARE DE UNA RED.

PROGRAMACION LOGICA

JINTRODUCCION A LA PROBLEMATICA DE LA LA. - CARACTERISTICASDEL
LENGUAJE TURBO PROLOG. - VARIABLES. - OBJETOS Y RELACIONES. -
DOMINIOS Y PREDICADOS. - METAS COMPUESTAS. - BACKTRACKING. -
PROCESO DE UNIFICACION. - PROCESOS RECURRENTES Y SU UTILIZA-
CION. - MANEJO DELISTAS. - CORTES. - OPERACIONES LOGICAS Y ARITME-
TICAS. - GRAFICAS,COLOR Y SONIDO. - ARCHIVOS Y CADENAS. - SISTEMAS
EXPERTOS PEQUENOS. - ADMINISTRACION DE MEMORIA. - BASES DE DA-
TOS DINAMICAS. -ENCADENAMIENTO CON OTROS LENGUAJES. - APLICA-
CIONES EN EL LENGUAJE NATURAL. PARAFRASEO. - DICCIONARIOS. -
REDES. - LOGICA PROBABILISTICA.- SIMULACION DE HARDWARE. - RECO-
NOCIMIENTO DE PATRONES. - EMULACION DE UN ROBOT EN PANTALLA.
-DESCRIPCION DETALLADA DE SISTEMAS EXPERTOS EN ELAREA MEDICA
Y EN EL AREA PSICOLOGICA. - APLICACIONES EN EL. MANTENIMIENTO Y

EN EL DIAGNOSTICO INDUSTRIAL. - TIPOS DE RAZONAMIENTO Y SU IM-
PLEMENTACION.

ESTUDIOS ECONOMICOS

_ INTRODUCCION. - GENERALIDADES. - GLOSARIO DE TERMINOS. - SUPO-
SICIONES DE ANALISIS. - LO QUE DEBE INCLUIRSE EN EL. MONTO DE LA
INVERSION. - MATEMATICA DEL DINERO. - METODOLOGIA Y CRITERIO DE
EVALUACION. - PERIODO DE RECUPERACION. - VALORPRESENTE. - COSTO
ANUAL. - TASA DE RENDIMIENTO. - PUNTO DE EQUILIBRIO. - MARGEN DE
SEGURIDAD. - ANALISIS DE SENSIBILIDAD. - PLANEACION DE LOS METO-
DOS DE FINANCIAMIENTO Y PRESUPUESTO DE INVERSIONES. -COSTO DE
CAPITAL. -DINAMISMO DE LA REMA. - JERARQUIZACION DE PROYECTOS.
_SISTEMA INTEGRAL DEPRESUPUESTOS DE INVERSION. - CASO PRACTICO. -
- ANALISIS DE PROYECTOS BAJO DECISIONES DE RIESGO E INCERTIDUM-
BRE. -TECNICAS PROBABILISTICAS. - USO DE SIMULACION. - DECISIONES
BAJO RIESGO. - DECISIONES BAJO INCERTIDUMBRE. - EVALUACION DE
PROYECTOS PUBLICOS. - ANALISIS FINANCIERO Y NIVEL CORPORATIVO. -
CASOS PRACTICOS INTEGRADORES.

MATEMATICAS COMPUTACIONALES.

-SUMA Y RESTA DE MATRICES. - MULTIPLICACION DE MATRICES. - ELIMI-
NACION DE GAUSS. - GAUSS JORDAN. - GAUSS JORDAN MODIFICADO. -
VAL UACION DE DETERMINANTES. - INVERSA DE UNA MATRIZ. - METODO
DE CRAMER. - GAUSS MONTANTE. - GAUSS SEIDEL. - ECUACIONES DEL
ERROR. - METODO DE NEWTON RAPHSON. - FACT! ORIZACION DE CHOLES-
KI. - FACTORIZACION DIRECTA DE MATRICES. - CLASIFICADOR 1. - CLASI-
FICADOR - CLASIFICADOR 3 (EMPAQUETADO). - GRAFICADORES. - NOMO-
GRAMA. - AJUSTE AL POLINOMIO UNICO. - INTERPOLACION DE LAGRAN-
GE. - INTERPOLACION DE NEWTON. - MINIMO CUADRADOS LINEALES. -
AJUSTE A UNA CUADRATICA. - AJUSTE A UNA CUBICA. - AJUSTE A UNA
POTENCIAL O GEOMETRICA. - AJUSTE A UNA EXPONENCIAL SIMPLE. -
AJUSTE A UNA EXPONENCIAL DOBLE. - CALCULO DE LA CURVA SIGMO-
DAL, - AJUSTE DE CURVAS. - INTERPOLACION DE MINIMOS CUADRADOS
0 LINEALES. - DIFERENCIACION NUMERICA. - INTERPOLACION DE HER-
MITE. - COEFICIENTES DE CORRELACION. - INTERPOLACION LINEAL REPE-
TIDA (ATTKEN-NEVILLE). - METODOS DE INTEGRACION. - METODO REC-
TANGULAR. - METODO TRAP!
DE SIMPSON MODIFICA
CES DE POLINOMIOCS. - M :
POSICION (LA SECANTE). - METODO DE NEWTON RAPHSON. - METODO DE
NEWTON BAILEY. - ADMINISTRACION DE PROYECTOS. - METODO DEL
CAMINO CRITICO. - TEORIA DE LA APROXIMACION. - METODOS DE BUS-
QUEDA. - METODOS DEL INTERVALO IGUAL. - METODO DEL INTERVALO
MEDIO O DICOTOMIA. - METODO BUSQUEDA EXHAUSTIVA. - REGLA DE
LOS SIGNOS DE DESCARTES. - APROXIMACION INICIAL DEL INTERVALO
CON RAIZ. - DIVISION SINTETICA. - DIVISION SINTETICA CUADRATICA. -
DIVISION SINTETICA CUBICA. - DIVISION SINTETICA GENERAL. - DIAGRA-
MA DE FLUJO PARA LA BUSQUEDA DE LAS RAICES DE UNA ECUACION. -
DIAGRAMA DE FLUJO PARA LA SOLUCION DE UNA ECUACION CUADRA-
TICA. - DIAGRAMA DE FLUJO PARA LA DIVISION SINTETICA LINEAL. -
METODO DE LIN-BARISTOW. - METODO DE HORNER. - METODO DE BRIGE-
VIETA. - ECUACIONES DIFERENCIALES. - METODO DE BULER. - ECUACIO-
NES DE ORDEN SUPERIOR. - METODO DE ADAMS. - METODO DE RUNGE
KUTTA. - MEFTODO DE MILNE. - FUNCION CONPUNTOS FLJOS. -METODO DE
SIMPLEX. - MATEMATICAS FINANCIERAS. - ALGORITMOS DE PRODUC-
CION. - ALGORITMOS DE REDES. - METODO DE CAMINO CRITICO. - ESTA-
DISTICAS DESCRIPTIVAS. - ESTADISTICAS INFERENCIALES.




