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la prueba de relajacion, indica que a unt=t1 la deformacidn se

mantendra constante y se vera como varia el esfuerzo con el tiem
po.

e=0
(17)
o+p %iq =50

integrando:

B e e T -~

(18)

£ ai

la respuesta de ambas pruebas se muestra en la Fig. 13

102111687
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Fig. 13 Prueba estandar del modelo de Maxwel.
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Modelo de Kelvin

E1 modelo de Kelvin estd constituido por un fluido elds -
tico ideal en paralelo con un fluido viscoso ideal

% E
;
| G— =
o I o
|
I
‘ O-II

En todo tiempo la deformacién ¢ de los dos elementos es
la misma, y el esfuerzo total o es la suma de o' y o"apli
cando las Ecuaciones (5) y (4), se tiene

g=Hec U (1-F

o}

(19)
la primera prueba estindar a o=coa t =0 para obtener
el Creep Complience

= de
00 = Q€ doiiqh —dt
E280 1 E e Al
9, 1
)\ - qo (20)
9
t =40, 0= 00 e=0

53
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Sustituyendo

€ = 00 <At
*—a(l-e

)

ol -At
J(t) = aa'(l-e ) (21)

? Prueba de relajacidn, si aplicamos sobre la Ecuacién (19), 1las

condiciones de relajacién de e = E1s £ = t1 se obtiene 1o
siguiente.
bty ™ ga=4090 e
At (22)
o= oo (1-e""1)
i
‘.‘: ;::.: 4
‘- I o
18 |
s l
il E ) oo
r =
G
g | >
il E ) Y t
1 F 3
iy, :' €
(0] t]. t

Fig. 14.- Prueba estdndar al modelo de Kelvin.
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Modelos combinados

J (t) yY(t) son funciones materiales que pueden ser represen-
tadas por diversos modelos viscoeldsticos Yy datos viscoelasticos
del vidrio son sumamente escasos en la literatura. Merle y Tru -

: chasson (15) reportan que un modelo de cuatro parametros del ti-
po E2
—AAVWWA .

L
| s =g

vl by

: S, Mo
LEn o ]
- l : ]
lJ1
es suficiente para representar el comportamiento viscoeldstico -
del vidrio, viéndose involucrados en el disefio de un redmetro de

paleta con movimiento sinusoidal para determinar los parametros

El’ E2, Hl H2 . Este modelo con los valores de parametros reporta
dos estd siendo evaluado.
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La Fig. 15 muestra la variacion de la deformacion con el
tiempo para un modelo de cuatro parametros del tipo reportado por
Merle y Truchasson, que convina elasticidad, viscoelasticidad y -
flujo. La tabla 14 presenta el modelo matemdtico.

Este modelo tiene las siguientes caracteristicas.

1.- Si el modelo es sometido a un esfuerzo constante
( o=cte) at:, se produce una deformacion eldsti-
ca ( %— )5

2.- Lo siguiente es una deformacion viscoelastica que se
aproxima a (c/E2 ) como valor de equilibrio y un flu-
jo viscoso ( /U, Y.
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3.- Al suprimir el esfuerzo constante a un tiempo to, el ele
mento eldstico se relaja inmediatamente.

4.- E1 elemento viscoeldstico se relaja lentamente.

5.- E1 flujo viscoso no se recupera.

Las ecuaciones diferenciales, Creep Compliance (J(t)) médulos de

relajacion (Y(t)), de Tos anteriores y otros modelos se presentan
: la tabla 14.
n-l('! "

en

BRI e =

IT3T APNVTST A 1iav

b G/EZ
] El

e M

e

U/Ez

o/El REeE

(o/u2)(tz-t1) I
b t, tiempo (t)

Fig. 15 Relaci6n tedrica, deformacion - tiempo para un modelo mecdnico
de cuatro pardmetros del tipo propuesto por Merle y Truchasson,

i a t1 se expone el modelo a un o = cte y en t2 se elimina el

i esfuerzo (16).




