P.RA G T T .C.A No. 5

.oz valores obtenidds dec{ , en cada tabla y

eri cada prueba, deberdn de ser iguales o --- : TITULO.- Cinemdtica Rotacional (Caso No.2)

aproximadamente iguales. ; & S
OBJETIVO.- Determinar teorica y practicamen-

te, la velocidad angular de un --
sistema de dos poleas de diferen-
te didmetro, interactuando median

te una banda.

MATERIAL.- Un motor, un tacometro, una ban=--
da, una polea miltiple y un crong

metro de bolsillo.
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INTRODUCCION.- En la prdctica anterior, se -
tratd el caso en que una rueda gira alrede--
dor de su eje de rotacidn, habiéndose deter-
minado su velocidad angular iﬂiciaX:UJO, su

velocidad angular instantdnea: |}, y su acele
racidn angular:c{, l1a cual era en realidad,

una desaceleracion, pués la rueda iba dete--
nidndose o disminuyendo su velocidad angu---
Yo . Puds bidn, en la prdctica de hoy, se ==
tratard de un movimiento rotacional unifor--
me, es decir, de un movimiento cuya veloci--

dad angular es constante.

Un cuerpo continuo que gira, como por ejem=--
plo, cuando se pone un disco sobre el plato

de un tocadiscos para escuchar una melodia,

al girar el disco, lo hard gon velocidad an-
gular constante. Todas las particulas del --
disco, que estén a una misma distancia del -
centro geométrico del disco, girardn con una
misma velocidad angular al igual que todo el
disco y con la misma velocidad lineal, pero

deta velocidad, serd diferente a la veloci--
dad lineal con la cual giran el resto de las

particulas del disco que se encuentran a di-

ferentes distancias del centro geométrico,

encontrdndose que, entre mayor sea dicha dis

tancia, mayor serd la velocidad lineal, tam-

bién llamada: Velocidad tangencial.
CONCLUSIONES:

(a) La velocidad angular de todas las part{-
culas que integran un cuerpo que gira, -

serd la misma para todas ellas, pero no

su velocidad lineal.

La velocidad lineal de todas las particu
las de un cuerpo que gira, serd la misma .
paratodas aquellas que se encuentren a -

una misma distancia de su centro de rota

cion. Y

La velocidad lineal o velocidad tangen--
cial de todas las particulas de un cuer-
pPo que gira, es directamente proporcio--
nal a su distancia del centro o eje de -

rotacidn.

Las tres conclusiones anteriores las podemos
expresar mediante el siguiente dibujo, que -

representa a un disco girando uniformemente:




Fig. 5-1

Todas las particulas del disco giran con la
misma velocidad angular: (U, como las parti-

culas A, B y C.

Las particulas A, B y C, giran con diferen-

te velocidad lineal.

Entre mayor sea la distancia de la partficu-
la al centro de rotacidn, mayor serd su ve-
locidad lineal, demostrdndose édsto con un -

vector velocidad de mayor tamafio .

Como el disco es en si, un cfrculo, a la dis
tancia de la particula al centro de rotacion
se le llama: radio, indicdndose en la figura

5-1 con la letra: r.

La siguiente expresion, muestra la relacidn
que existe entre: la velocidad lineal o velo
cidad tangencial, la velocidad angular y el

radio.
v =LLJr

V es la velocidad tangencial a una distancia
r del centro de rotacidn de un cuerpo que gt

ra a una velocidad angular ) , en general.

Ahora, si conectamos dos ruedas mediante una

banda o una cadena, al girar una de ellas: =

La rueda motriz, hard qie gire la otra rueda
con la misma velocidad lineal, segin se mues

tra en la siguiente figura:

£
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Como las velocidades lineales: V) b Vz, de -
lag* dos ruedas son jguales, por lo que se ==

acaba de expregar, Y haciendo uso de la ecua

Sl

cidn general: 5-1, tenemos:
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despejando iﬂz:
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Fsta ecuacidn nos indica lo siguiente:
a) 8i las dos ruedas son del mismo radio:
g el Tl 45T velocidades angulareskﬂz y -
gi}i, seran iguales.
) Entre mas grande sea la rueda dos, o ma--

yor sea su radioj Tr,, menor serd su velo-
cidad angularfgjz.
DESARROLLO DE LA PRACTICA.- Medir el didme--
tro de la polea motriz y luegc poner a tra-=
bajar el motor, para medir con el tacdémetro

1a rotacidn o velocidad angular de la polea

y su eje motriz. Anmotar estos datos en

guiente tabla:
TABLA 5-1

DLAMELED = By, e =i S

]
Radio: r wZE wZT

1£

Prueba (Cm) (rad/seg) (rad/seg) % Error

1

2

Parar el motor y conectar la polea motriz con la po-
lea de menor didmetro de la polea miltiple,

mediante la banda. Poner a trabajar el motor
y medir la rotacidn o velocidad angular de -
la polea miltiple. Esta serd la velocidad an
‘gular experimental:(XJZE; Anotar esta veloci
dad en su columna respectiva de la prueba 1,

asi como el radio de la polea menor: r, en -

su columna respectiva.

Repetir lo anterior para las otras dos pole-
as de la polea miltiple, anotando sus datos.
en' la tabla 5-1.

TAREA PARA TU CASA.- Llenar laé columnas res




tantes de la tabla para cada prueba, utili--

zando las fdrmulas:

r

1
Wor= —— W,

para calcular 1la velocidad angular tedrica:

sz y y:
Wor _Wok

% Error = -100

Wsr

para calcular el porcentaje de error de cada
prueba.

PIR:ACTTITCA .No. 6

TITULO: Equilibrio Estdtico.

OBJETIVO.- Determinacidn del centro de grave
dad de placas de madera de forma
regular e irregular, y hacer algu
nas demostraciones de los tipos -

de equilibrio estdtico.

MATERIAL: Placas de Madera de forma regular
e irregular, un hilo, una plomada,
un soporte, una pinza para sopor--
te, una varilla y una placa de for
ma irregular con dos agujeros: uno
en el centro de gravedad y otro --

cerca del borde.
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