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PROBLEMA 1.1

o, = 175 2ad
seg

ESCALA 1:10

Ve =Va+Vga
Vc=Va+\Vca
Vc =Ve + Ve

Vp=Vc + Vbc

Va =02 X roza
VA = (17.5)(20 cm.)

Va = 350 c/s

1 2 1
— VB =VaA + VA ~——

Vca= M3 xrca

Vea
Vca=—— X Ica
rsa

VCA=11—579x17=1so
0 2 1+1
-— Vc=VaA+Vca—

1 2 1
— Vp=Vc +Vpc —

VvC

ESCALA 1:100

ESCALA 1:100

ESCALA 1:100
\Y

Ve =470 cm/seg
Vc =300cm/ seg

Vp =70 cm/seg

FIME - UANL

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 1.2

®, = 20 Rad
seg
E 1 2 1 1 2 1
— Vc =V +Vcg —- — Vp=Vc+Vpc—
0 ESCALA 1:200
2
0 2
Z4
ESCALA 1:200
S Toeo Ve = 1240 cm/seg
(g = = % - 28.18 1/s Ve 1414 cin/ seg

Vp= 620 cm/seg

Ve =g X lrose
Ve = 1409 cm/ seg

VE = (28.18)(50) = 1409 cm/s

VB =Va + VBa .
Mecanismo para retener la cadena del transportador en caso de
rotura de ésta o de paro del motor.
Ve =Vg +Vcs
Vb = Ve + Vpe 5 ESCALA 1:200
VB
Va=20X40
VA =800 cm/s VA /
/ VBA
2 1

1
-~ VB =VA +Vpa —

FIME - UANL 2 DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL 3 DEPARTAMENTO DE DINAMICA




PROBLEMARIO DE DINAMICA |
PROBLEMARIO DE DINAMICA |

PROBLEMA 1.3 PROBLEMA 1.4

i 3 : - . idad del punto " A" el cual se desplaza
Determine la velocidad angular del cubo de basura en este instante del mecanismo siguiente. En el siguiente mecanismo de la maquina de pulir, encontrarla velocida P

B — aralelamente a lamesay la ® del punto D.
ks = B Rad
W; = 10 'se—g

D

iz,

SCALA 1:20

ESCALA 1:5

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
PRSI DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL
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PROBLEMA 2.1

El siguiente mecanis

mo trata de una trituradora de piedra, utilice el método de centros instantaneos y
encuentre las velocidades VB, VC.

Rad
W, = 20 seg

PROBLEMA 1.5
El siguiente mecanismo presenta la maquina trituradora de piedra accionada por un mecanismo de
= %f, obtener la velocidad

manivela a través de un cuadrilatero articulado considerando que ®, = 15
angular de la barra 6. ' :
032 5p0e
A L = ~= —
2| :/,7 013
<7
7 A
I St
I L2
/
0 / 6 3 /// 7) 014
9l VB’ P '
7 | // 7

I ¢ 4

4 I

B
/ / 7 \ ESCALA DIBUJO 1:10
I // o 054 ESCALA VECTORES 1:100
ESCALA 1:30 I / // 034
- & - QGR35
[ / //
/ // 1 Va=02 X 24
/
! / y /
I/ ! // Va =20 X 10 = 200 cm/ seg
’ / Vg = zoscm/sigJ
! / / Vc = 190 cm / se
,/ / /
/ /
L . -1 6(5
A / ¥ #cENTROS = MN=1)_ 8L3) - 45
AV /
7 /
| 1 Pl L 1 2 3 4 5 6
&l
6 2
@ [i3 49 s
@3 24 25 26

|/ /
i~k
1//
Iy ; @E 3
2 @s) 45
4

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 2.2 PROBLEMA 2.3

i i iston "D" étodo
i ; ' i El siguiente mecanismo es el del motor de atkinson, encuentre la velocidad del piston "D" por el mé
Utilice el )r?n:aitodo de centros instantaneos para encontrar las velocidades. el
= a
. seg 013

Zi v 1] 2= 300 rpm

s
7

o
7

ESCALA 1515

ESCALA DIBUJO 1:10
ESCALA VECTDORES 1:40

Va=®2 x roza

VAa=5X17=85

Ve =60.81 cm/ seg
Vp = 38.00 cm / seg

Vc = 82.50 cm / se

# CENTROS = "’("’2‘ 1 _ 6(25) - 15

1 2 3 4 5 ¢

12 3 @9 5 (®

24 25 26
34 (39 36
45

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA FELANL
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e

PROBLEMA 2.4 PROBLEMA 2.5
: = Rad ... . . . ks =05 Rad ntre
Si®, = 4.75 7, utilice el método de centros instantineos para encontrar la velocidad del punto "D" En el mecanismo de la cabeza de una maquina de cocer, mostrado en la figura, @ = 25° ", encue
del mecanismo de una bomba de aire que se muestra en la fi gura. la velocidad del punto " D " por el método de centros instantaneos.
i 6
N\
N
5
04 N
A
¢35
A
- 4
2/ 1 <
o2 N ] °
% N
FIME - UANL 10 P T - AN 11 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 3.1

Considerando que M, = 5 %Z—g‘!, realizar un analisis completo de velocidades usando el teorema de

velocidades angulares

ESCALA 11

MW3013 O35
O Oss

28 x 4 _
33 - Os

3.73 = Os

=Ms

Vis = Ms x O1s Oss
Vis = 373 x 1.2 = 4476

Vis = Vie

5015 Ose= WeO016 Oss

4476
—— = ®e

0.8952 = s

VMe = We X O16 Os7
Vme = 0.8952 x 7 = 6.266

Vme = Vmz

®2012 Oz3= ®W3013 Oz @016 Oe= W70 Oe

6.266
®201 O2 = s 07

O13 O23 T
3.133 = D7

SX3'2=0)3

57
Vn=M®7 x 0147 O1s

Vn = 3.133 x 2.3 = 7.2059

M3 x 013 O35
Vk3 28 x4 =112

Vy= M3 x 013 Oxn
Vy=28 x 6.2 = 126

Vka = Vks
3013 O3s= Ws01s Ozs

FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 3.2
. » Rad . Fivg . d
Si®, =10 s realizar un analisis de velocidades lineales y angulares de la figura mostrada.
ESCALA 1:1 -
VA
023
\ 4 A
______ %_0_45____________ DNl 013
'\~ = T T TT T =TS
\\\ 8 < /////
2 -7
- = /
012 2 ~
\ PoE%
A
i 013 -
i A
F A
B /o s
— A
—_— -~ 016
035 %
A
P
s
7
4
A
s/
7
6
0956
VA, = VA, Ves = Vgs Ve = 0s x 015 Oss
Ve =279 x 143
2012 O23= W3013 O23 @301 0= 0501 02
o Vc = 39.89
02012 O23 3013 O3s
O43 O2; =03 aRo=S 190
10 x 25 714 x 45
B e b S o
714 = ®3 279 = s
Ves = W3 x O3 O3s Vo = s x 015 Oss
Veaz = 7.14 x 45 Vp =279 x 10.8
Ves = 32.13 Vp = 301
FIME - UANL 13 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 3.3 | |
Dado el mecanismo de la figura realizar una analisis completo de velocidades lineales y angulares

partiendo de que ®, = 10 %”f. Aplicar el método de velocidades angulares.

FIME - UANL 14

DEPARTAMENTO DE DINAMICA



PROBLEMARIO DE DINAMICA | PROBLEMARIO DE DINAMICA |

—

PROBLEMA 3.4 SROBLEMA 4.1
El mecanismo de la remachadora que se muestra, en la figura, la velocidad de la corredera 2 es de

Para el m i i i
ecanismo mostrado, encontrar las velocidades lineales y angulares partiendo de que

— & Rad . .
W, =35 L Usar el método de velocidades angulares. Vi=30Z,
seg

Realizar un analisis de aceleracion del mecanismo, considerando que se desacelera 1250

on_
'

seg

B
ESCALA 20:1

ESCALA 1:10

1 2 1
Vg= Va+ VBaA

ESCALA 1:10

VB

ESCALA 1:540

2 1 2 2 1
ag” + ag' = aa' + asa" + apa'

1020125028

FIME - UANL
DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL 16 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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VA = 30 cnvseg
Ve = 30 cmiseg
Vc = 11.4 cm/seg
VBea=
BA= 0 cm/seg 0. CBt
ACELERACION
as' = 1250
Qc
n Vg? 302 cm
a = —— = Ll
®"= Tosf a00| [T 1T N seg f S
7
///
n_ Ws? 397 cm
a = XBj pme99| |||
cB rcs 150 10140 seg2 i
Q.CB
aBA" = VB_A? — L =
rsa 305 /
as = 4650 "
. seg ESCALA 1:1050
ac = 8585 1
seg 2 2 1
a@c =ap + acp” + acs!
FIME - UANL

17
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PROBLEMA 4.2

El mecanismo de la maquina de bombeo de petroleo se muestra en la figura , si M, = 6%’;’ y

oL, = 1022 realice un analisis de aceleracion.

C
seg
» \\
T \\
QA \
/ QBA" N
- LA 12 TR
£scA ‘ \_0BA

ESCALA 1:10

|/ ge ESCALA 1:10 OAr\\\ _
’ »’\8 \VBA
S
VA
0
| 2 A
VB = VA + VBA
0
Va=®2Xxr1
A 2 02A | an-_‘ﬁi_ﬂ_z_mgﬂ’l_
I VA = 6 X 3 4 A = rOZA 3 seg2
Va=18"1
o as" Ve -21—2-469“"
B T rozs 94 T seg
DE LA FIGURA: ,
n_ Vea®? _19° _ om
' Va-21s%n—g 4BA" = T4 T 10 = 361 seg
' _ 1gcm
o/ 190 aa' = 0Lz x roza = 10 x 3 = 3077
seg
W3 = Vea = 19
rsa 1 ag' rad
= =0
My = 1984 rosas seg
seg
vB 21 Vc? t L
Ny . Yy ac'/= ac'=04xr =0
W4 = = 94 2.23 c At c 4 014C
8% L
Vo= @4 X rotac = 2.23 x 9.4 = 21 52 ac" = —g — = 3.5
ACELERACIONES aa= 113 cm/s
; ag= 48 cmls2
2 1 2 2 2 1 ac= 335 cm/s
ag" + ap' = aa" + aa' + aga” + apa'
FIME - UANL 18 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 4.3
aap'=0lz2 xro2a=0

1 0 1
Vp= Vs + VDB p
aca 144 = 7.09

Hacer una andlisis completo de aceleraciones al siguiente mecanismo considerando que ® ; =3 rad/seg | dins
=G3= 203

Yy cuyo valor es constante.
fca

Veca _ 492 o
Ton - 203 - 0242 = 03

012 !
o ( contra manedilias de reloj )

M3 x rea = Vsa

ESCALA 15 0242 x11.7 = Vpa=2.83 (4to.plano)

VCA ACELERACIONES

2 -2 2 2 1,
ac"+ac'=aa"+aa'+aca” +aca

ESCALA 1:10

0 2 25 1+

ag = @a + @gA’ + a@sa

! 74 cmlsg
68 _¢:mls2

30 cm/s

ac"=——.=

ESCALA 1:10

QoM.
/,/
Qo'

IS
0N

ESCALA 1:20 QO
ESCALA 1:20

0 2 2 1+

1 2 2 1 )

a¢;2"+ac'=ag%+ag’+ac4” +aca' @a + aga” + asa

@p = a@g + aps" + aps'

Va=®2 X roz
Oca’ .
Va 3 x10.2 = 306

0 2
~ VB=VA+ vm1

N
QA S

N

1 2 1
DETALLE M VC=VA+VCA

DEPARTAMENTO DE DINAMICA

FIME - UAN
) DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME S UANL
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R

PROBLEMA 4.4 ROBLEMA 4.5
P g

La figura representa un mecanismo como el que se emplea en los campos de petroleo. BB’ es la palanca
2.7 <™ hallar la aceleracion
seg

las correderas. de un codo de 90°. Si el punto " B " tiene una velocidad hacia la derecha de

lineal de la corredera o del buzo "E".

Ve

FIME - UANL
DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 5.1

En el mecanismo de la maquina de vapor con cilindro oscilante, mostrado en la figura, -
as f—:f, encuentre la velocidad en "B".

se desplaza

ESCALA 1:10

ESCALA 1:32

\/B4/B3

VB3A

VA+ VB3a + VB4B3=0

Mecanismo de una
maquina de vapor
con cilindro oscilante.

Va=@®2 X roza =5 x 32 = 160 MWs:=04

0 2 1
@ Vg3 = Va + VB3A

0 2 1
@ VB4 = VB3 + VB4/B3

160 cm/s

=y @ 8¢S em /s

@ VA + VB3a = VB4 - VB4/B3

Ves=0

FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 5.2 PROBLEMA 5.3

En el mecanismo de biela-manivela-corredera de la figura, realizar un analisis de velocidad. Cuandg Realizar un analisis de velocidad en el mecanismo siguiente:
W, = 10.5 =153
seg

1] | b 1 . o~ _ 1& Rad =30 Rad
Realizar un analisis de aceleracion del mecanismo siguiente si =15 e a 3

seg

ESCALA 1:183

VB ::\/CB
O

VC

ESCALA 1,24

T4

VC = VB + VCB

=V A4 +V A3/A4

ESCALA 1:4

Va, = W2 xroza=106 x 68 = 72

VA2=VA3

2 1 1
VA3 = Va4 + Vazag

Vs 395 cm/s
Ve 50.40 cm,/s
Va2 72 cm/s

V A3/a4 64.75 cm /s

Ve = D4 X ross = 46.08

VB =1.645x24 =39.5

1 2 1
Vc=Vs + Vcs

‘ DEPARTAMENTO DE DINAMICA
i DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL
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PROBLEMA 5.5 Sl
R Se pide hacer un analisis de velocidad en el mecanismo de la maquina limadora, que se muestra en la

4 | ﬁgura.Si(D2=10R;"; yazzlsﬁg_

seg

Si®,=20 %;—’, realizar un analisis de velocidad en el mecanismo de la figura.

Escala 1:5

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
FIME - UANL
FIME - UANL

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 6.1

El mecanismo de la figura es un mando marino conocido por deslizadera de rapson. 02B es la cana del
timén y ac es la barra del mando. Si la velocidad de Vaic = 20]180° e hallar la aceleracion angular

de la cana del timon ( En este instante la VAC es constante ).

ESCALA 1:4

{ VA4 = VA3 "0

//,

,//VAE

T
VA3 /AN o

ESCALA 1.637

ESCALA 1:40

2 2 1 2 1
Vae = 20]180° apns = @a2" + @aa2' + a® + aazas
= +
Va3 = Va2 + Vaz/A2 L: Vaz?2 ) 17.22 _ 4opipa o)
roza 2.3 = min?
Va3 = Vas
1 2 1
Va4 = Va2 + VA3/A4
Va2 17.2 Rad
Wy, =—-—"%=—-2=1778
0z2A 2.3 seg
Viad: = 117292 2
min
a =2+ M2 Vasae= 1556 g‘—’f
t
ACELERACIONES o, = 2A2' _ 1556 _ 47
rozA 23
aa4 = A3

DEPARTAMENTO DE DINAMICA

FIME - UANL 28
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PROBLEMA 6.2 ACELERACIONES
El i Va, = 02 x roza = 20 x 45
MECaniSmo que se muestra en la figura es usado en méaquinas y herramientas donde frecuentemente g

pide un movimiento de corte y avance, largo, lento de velocidad bastante uniforme en una direccion v 900 aa2=4aa3
y A2 =

seguido de una carrera de retroceso rapido en la que no se hace trabajo.

Se pide hacer un anilisis de aceleracion del mecanismo si @ , = 20 Rad y O,=50Rad 2 2 2 1 1 2,
= seg” Vaz = Va, aa2" + @A2" = 8a4" + @a2' + @aza4 + @

ESCALA 1:10

2 1 1
VA3 = Va4 + Vaziag 1 2 2 2 1,
ac = ag" + ag' + acse”" + acs

Vay

1
\2) =V +\)ca
LR ap" = 317.3%/26 = 3872

VA3 7
Vasa _ 845 _ > W
\. / VA3/A4 v W4 aa2" = 900720 = 40500

| acg"=1586%73=334.5
ESCALA 1:300 M4 = 1175

aas" = 822.8%70 = 9671
Vas + Vaziag = Va, Ve = D4 XTro14s
a®=360x11.75 x2 = 8460
=11.75x 26

aaz' =2 X roza

ESCALA 1:100 p317.3

aaz2! = 50 x 45 = 2250
Ve = 229.13
aas4' = 04 ID4A4
Vce = 158.63

3 5 aas' 5000
’ o4 =———3;G i
Va3zsae = 360 ro4A4 72

ag = 69.44

ESCALA 1:5000

ag' = o4 roas

ag' = 69.44 x 26 = 1805

n | S t
aAs + dA; —aA‘n+aA4 +aA3/A4+ac

ESCALA 1:666.66

FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA
2 DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME - UANL
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PROBLEMA 6.3

Realizar un anilisis completo de aceleraciones si @, = 10 %’; y O,=152Rad
seg

/

/

/

/
/0B"
ESCALA 1:2 b " e C

J

ESCALA 1:1013.8

VA2 = (D 2 XTo2a =116 = VA3 a®=2 (3 Vazae=2116.8
Va3 = Vag + VA3/A4 aas" = VM2 Iro4as = 2650

M 4= Vas/rosas=108/4.4=2434

1 2 2 2 1

ac = as" + ag' + acse" + acs'

Ve = () 4xrose=24.54 X 8 =196.36

Ve = Vg + VcB ac = 5677.28 cm/seg’

AGELERAGIONES OL 4 = aadd rosns =1831.5/8 =457.8

\/a3/84 ESCALA 1:41.7
daz = aa3 ag" = Vg? / rosp = 196.3/8 = 4816

ESCALA 1:24

Ve = Vg + Vca
2l |1 11 (2
20+ angt= and" + and + anyas + 2° ap'= 0L 4 X ross = 457.8 X 8 = 3662

Vag + Vaz/ag = Vas
aa2

an2" = Va2’ / rozaz = 1160 ace"= Ve / g = 137.62 /32 = 591.7

aa2t = 0Lz xro2a2 = 174

DEPARTAMENTO DE DINAMICA

FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA FIME = UANL
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PROBLEMA 7.1

En el mecanismo ilustrado en la figura es impulsado For el eslabon 2a a 10 rad/seg CMR. se tiene un
contacto por rodarura en el punto "D". determine la velocidad de los puntos "C" y "E" y las velocidades

angulares de los eslabones 3 y 5
El primer analisis se realiz6 considerando Rodadura Pura-sobre el mecanismo original.

ESCALA 2:1
VB
043 0
B VDg
13
VCB c /\>
VDsC
VA
| ~ ve
_____ 014
023
6
Me = 7= 3.8 rad/seg
Va=10 X1 =10 @y@
1 2 1
Ve =Va +VBa Va+Vca=Ve+ Vce VE=0)6X’OGE
0 1 2
Vg = +V VeE=38 X38 =146
1) JoF Vap Vg, RODADURA PURA: E
0 2 1
_ Vv 135
@VC'V“VCB VD6 = Vps + VD6/DS Os = 7 eo. o (8)" 2+
1 0 1
@ Vps = Vc + Vbsc Vps = VD5
Vc =10.5 cm/seg
Vpeps =0
_ Vea _ 1275 J
Wi = i T80 VE=14.6 cm/seg
VpDe
T~ O () 3=3.8 rad/seg
Bis. 920 () s =24.54 rad /seg

FIME - UANL 33 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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=
" o FSCALA 1:20
OB“// »
‘ QO BA
\gng
Qt
ESCALA 1:10
5 QA
—p
@' i ;
CA
Qca'
0 2 2 +
ACELERACIONES dac =ap" + ap' + agA" + a1cl'
2 1 2 2 2 1
@g" + ag' = aa" + aa' + aga” + aga'
N M @ 0 2 2 1
A%z T = 100 8ps=ac+ apsc" + apsc'
2
ag" = —61'9 = 21.78 @ 1 0 1 2
. am=a[,5+amr+ac
12.752
a n = =
BA 39 416 @ y @ 1 2 |2 1 1 2
ps = c+ Apsc” + apsc' + apgps + a€
0 2 2 2 1+1
=ac =aa" + aa' + aca” + aca'
A} 8254, /
aca”" = 245 = 27.78
_asa' _ 24 _
0 E R 6.15 cmr

PASA A LA SIGUIENTE HOJA.....

FIME - UANL

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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Este segundo anlisis se realizan por mecanismo equivalente debido a que en aceleraciones queda
indefinido.
MECANISMO EQUIVALENTE
CONSIDERANDO LA TRAYECTORIA
DE Ds VISTA DE D¢ 2
Vcs = Vce + Vesice
2 1 JaE,
acs = ace” + ace' + acsce” + aC
acs=ac
ol Vigg® 11°48°
ace = Pep— =125 =18.34
ace” = 18.34
ace' _ 13225 _ .o g
Qe = rosce 1.25 e

a®=2®¢e Vesce = 2 x 3.84 x 1163

a® = 89.31
438

Vcs
1.25

roscs

= 3.84

= Ms

Vpe =06 X Fogns = 3.84 X 1.55 = 5.95

ESCALA 1:2.53

5952

15 ~ 235

_ Voé
FfogDs

I

R n
Q. c6/C5 ape

aps' = Qe X roeps = 1058 x 1.5

apes' = 158.7

ag" = V' / rosg = 14.6° =56.09
3.8

' = ag rose =105.58 x 3.8 = 781.204

ESCALA 1:14.07

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 7.2

(BMatalian. 2
. . . . = fap + ﬂCJD“ + acsp
Laleva circularilustrada se impulsa a una velocidad angular de 15 ’;—"; CMR.yuna O, =20RL‘; existe Vc2 = W2 x rozc2 g "D

: . seg
un contacto por rodadura entre la leva y el rodillo, eslabon 3.

Calculese la velocidad angular oscilante, eslabon 4. DA Vec2 =15 x 3 @ y @ L
2

1 2 1 2 ol
45 = V ac” + 82" + 8cycy’ =ap"+ap'+acs” + 2o
Vc2 = 45 = Ves

MECANISMO EQUIVALENTE

1

: 2
RODADURA PURA: Vi =V Vod

= + Vcaic2
Vea =Vez+ Ve Va=15x1.2=18

Vea=Vez2 Vearc2=0 - 2 2 2 1
2 , e
1 - 1 n '=an” + aa' + @pa” + @na
ap" + apo A
Vp = Vca + Vbes

Vp =126

MECANISMOS EQUIVALENTES

— = 3.6 rad/seg
Considerando que dichos elementos producen el mismo movimiento. '

ESCALA 1,30 j ACELERACION RODADURA PURA

c
acy = acz2 + @acyc2' + 2

ac =2W32 Ves = 0

aa'= 02 X roza = 25

D 0 2 Sl
acas = ac2" + acz2' + acwve2

ESCALA 1:10

Oy

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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BLEMA 7.4
PROBLEMA 7.3 PRO ‘ — §Rad
i isi i i i lisis de velocidad considerando que entre 4 y 5 hay rodadura pura, ;=57
Realizar un anélisis completo de velocidad, considerando que entre 3 y 2 hay rodadura pura, y el 2 ys Realizar un analisis
deslizamiento puro, ®, = 15 ’;‘T“: .
%
e O
3
N S
B %
% DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 8.1

En el tren de engranes planetarios conicos mostrado enla figura, laflecha"A" %i raen la direccion mostrada
a 1300 rpm 3' la "B" en la direccion mostrada a 600 rpm. Determinar la velocidad de la flecha "C" en
magnitud y direccion.

©)

2 (2
— C

Gl
o B
-

—
L_&;@k)

@Dbg.

- TREN SIMPLE ---

0r _[_Ns][=Ns b varaA |
Ms [ [ NS}[ N7 _J 600 [ 17][ 32] = W7 = 450fpm

— TREN PLANETARIO COMPUESTO ---
M7= Weprazo = Ve = Va

0, =0,; =-1250r.p.m.

0Os = Oy

Or- 0, _ X N° CONDUCTORES
b/ O\ X N° CONDUCIDOS

Os 0)7__N2N4
(Dz W 7 N3N5

0)5—(450) -
(-1300) - (450) B

®s — 450 = - 1750 [—

FIME - UANL DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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®s = 450 + 1750[%J s

®s = 1376 rpm

® srazo = 450
®, = -1300
METODO DE TABULACION:
B-6 E-2 E-3 E-4 E.5
1% 450 450 450 450 450
20 0 -1750 | -1647 | -1647 | 926.47
g° 450 | -1300

ANALISIS DEL SEGUNDO RENGLON

Nz N 32
= — Wx = O =201 — L7 -
©, N > 2(N3J 1750 (34) -

®s = 1376.47

FIME - UANL -

DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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PROBLEMA 8.2 | .
En la figura la flecha "A" gira a 100 rpm en la direcciéon mostrada. Calcular la velocidad de la flecha "B
y dar su direccion de rotacion.
® —
20
/) .
.
i 2
) (9) 70 40
los, ——

— TREN SIMPLE --

m:[—l—vi}am,,:mg [——7—8]=100 [—5(—)] - g =—350r$@pm — ®7; = Os

e « [N—z}—»m.—mz \:9%:‘= 100[—;—8] 5> M= 1333mpm > ®s =04
(NP N 4 |
0s = @7 = 133.3
®W; = W; = -350
Mg = Wprazo = Da
- TREN PLANETARIO SIMPLE ---
®, - ©®, X N° CONDUCTORES _ ©4=- @Ws _ ’%‘7
© — o. X N° CONDUCIDOS ®r — Op s

(E a
1333 - @s _ 50
-350 - O 10
1333 - @p = -5(-350 - @g) —» -16167 =606 —

Op = —269.4 rpn]

42 DEPARTAMENTO DE DINAMICA
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O prazo = —269.45
W7 = -350

METODO DE TABULACION:

E-7

-269.45

-80.55

-269.45 | -350

p33.3)

ANALISIS DEL SEGUNDO RENGLON

(]
»=0 ® =80.55

N
Mg = (b & S50
° m7(Ns) = -80.55 (__40J = -100.68

N
O = e ) - 4
5 O)s( Ns) = -100.68 (— 18) = 402.75

FIME - UANL
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PROBLEMA 8.3

En la figura la flecha "A" gira a 350 rpm y la"B"
velocidad de rotacion de la flecha "C"

a 400 rpm en la direccion mostrada. Determinar la

6

g

— TREN SIMPLE ---

N _ ) 200 _20 "
_[—Na]ama-mz [ 28]_ 350[ '28i\ - W, = 250 rpm

— TREN PLANETARIO COMPUESTO ---

Wg = Os = O;
®c W = Oy
04 ®prazo = Da

(DI—(D._
0),—(0.

ms — 250 [18][24
400 — 250 | 42|36

X N° CONDUCIDOS

6 —_ — —_—
®s — 250 = 150[2—1} > ©c = Op = 250 + 53

W ¢ = 292.8 rpm

X N° CONDUCTORES _, ®s — ®4 _ [&][NJ}
WWs — W4

Ne|| Ne

900

FIME - UANL
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PROBLEMA 8.4
® BRAZO = 250 . . . HWAMN
La figura muestra un tren de engranes planetarios para cada reduccion. Si la flecha "A" se conecta con el
®s = 400 motor, determinar la velocidad angular ® ,/® 5
. B
METODO DE TABULACION:
‘ 7777 IIIII7IT)
| =12
B4 E-5 / 7 R =
E E-6 E-7 E-8 N3=5
10 ‘A | 6 N4=76
250 250 250 250 g el NS=49
50 : | A N7=73
150 | 6428 | 6428 | 4285 g gl
gz L
ANALISIS DEL SEGUNDO RENGLON Z &1 7
= =i
(DB 0)5:150 / ék—
N 74
M3 = QO ¥2 ey _35 I @ - / /
Z(Ns) 0( 58| = 250 ?é 7
$
2 N fysssssss

s Ns 1
W6 = ms(N—s) = 150(_4—2) = _64.28

®s = 292.85

FIME - UANL
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PROBLEMA 8.6

—_
PROBLEMA 8.5

En el mecanismo mostrado en la fi

np" la direccion
Para el tren de engrane de la figura la flecha "A" gira a 300 rpm y la flecha "B" a 600 rpm en la di
j r gura el engrane 2 gira a 60 rpm en la direccién mostrada determip,,
la rapidéz y direccion de rotacion del engrane 11,

g " "
mostrada. Determinar la velocidad y direccion de rotacion de la flecha "C".

(o))

4 oy

S [:mzzmzz/ I .

DERECHO
10 =

DE TRIPLE 6

CUERDA

R\\\\\\\\\J\\\\\\\\\\\\\\\\‘ \\J

—~

P

o
ad
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