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dons & citer également I'appareil de la figure 114
que nous combindmes tout a nos débuts, en 1865.
Comme les préférences se portaient alors sur les
courants de moyenne intensité, nous pensames que
les cliniciens des villes et des campagnes, qui ne
peuvent toujours transporter avec eux des piles et
des appareils un peu volumineux, seraient heureux
de posséder un instrument d’induction pratique qui
comme les frousses médicales, chirurgicales, den-
taires, pharmaceutiques, pit rendre des services
Journaliers. Aujourd’hui, nous ne saurions plus
recommander notre trousse électro-médicale, main-
tenanl que les appareils frés simples quoique puis-
sanls que nous venons de déerire, et d’une grande
précision, lui ont enlevé tout intérét thérapeutique?,

5° Appareils magnéto-faradiques.‘

L'induction y est engendrée par des aimants per-
manents. En général, les courants induits de cette
famille possédent une tension et une intensité
moyennes. Ils sont d’ailleurs continus ou alter-
nalifs, selon les dispositions adoptées par le fahri-
cant,

Pixii, conslructeur d’instruments de physique a

' Néanmoins, comme les Facultés, les Laboratoires de Phy-
siologie et les Musées nous redemandent assez souvent cet
appareil, nous échangerons volontiers CEUX (ul peuvent élre

éncore en circulation contre des appareils nouveaux et plus
perfectionnés.
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Paris, fut le premier, en 1832, qui réalisa une
machine magnéto-électrique.

(’étaitun systeme (fig. 116) d'une double bobine fixe
de fils de cuivre en forme d’électro-aimant, et d'un
gros aimant permanent mobile disposé pour tourner

Fig. 116.— Principe de la machine magnéto-électrique de Pixii.

devant les noyaux des bobines. Un commutateur
redressait le sens des courants. Saxton perfectionna
la machine Pixii en augmentant la puissance de I'ai-
mant permanent qui a cause de sa masse devint
fixe : la bobine induite, par contre, fut rendue
mobile.

Enfin Clarke rendit la machine de Saxton plus
facile 2 actionner. Dansla machine de Clarke (fig. 117)
telle qu'on la construit aujourd’hui I'aimant induc-
teur est fixé sur une planchette verticale; il est
composé d'un faisceau aimanté recourbé en fer &
cheval. Jamin a reconnu, nous 'avons dit, qu'un fais-

ceau d’aimants est plus puissant quun seul aimant

de méme poids.
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l)xzx-'&}lt les poles tourne la double bobine induite
dout.‘ I'axe horizontal traverse la 1-)Iancheitel llL
soutien el communique avec une poulie & la ue[tle)
une grande roue a4 manivelle trinsmet lé mc!;u\'et
ment au moyen d'une courroie sans fin. La pariiL:

Fig. 117. — Machine de Clarke.

anicrieure de cet axe est enveloppée d'une virole de
euivre, fixée & la plaque de fer doux qui réunit les
pules des bobines, et porte le commutateur. -
‘ Sur c.ln}que bobine est enroulé un fil trés fin recou-
,\frt de soie, et bien isol¢, qui fait sur lui-méme jusqu’a
||';]00 [mn's.l Les deux bouls antérieurs sont 1‘eliés;‘i
.axe de cuivre et les deux bouts postérieurs i la vi-
101{_3 de cuivre qui est bien isolée de I'axe par
eylindre d’ivoire ou de buis. e -
_Uu a eu la précaution d’enrouler les fils en sens
C.Iilrlli‘{llres, c’est-d-dire a dextrorsum et a sim’s.{;‘m:
s, pour que les courants induits solent de méme
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i ir la notede la page23.)
dansles bouts 1’éums.(V(.)1r la note LM u(}}) Ee28)
SellSm les courants induits dans chaque o
Br‘ I Oe - lS
Co ‘me]talément de sens contraires, maﬂls {S,ﬂp-
e v on qui
b?'rierchangent a{temamemcnﬁ -‘Sﬂ\;csN{ o
- hent ou s'éloignent des poles fixes !
proche
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4
quantpar deux lames de cujvre aux r
eircuit extéricur,
tivement & I'une ot

héophores dy
frottent tonstamment et alterna-

a l'auire de ces demi-viroles, Op
celles-ci, qui correspondent i chacun deg bouts des
fils des bobines, sont aussi alternativement positives

i 5 des courants
Changements altemau}‘s t’_l)k‘l s;zhl;?u(;
S Eans lcsnmaohincs magnéto-électriques
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}-‘l liu-r‘a?zﬁs alternatifs 1Il(lult? en courar W
f;S ; dit qu’il les redresse. Voici en quol
€l on |
el lante d’ivoire ou de buis est fixée
" ke : lete-
Sur la chemise 1sc aan s
t bague de cuivre et deux demi b}zlgrlljl:;% miég !
uncllt iscolées entre elles, mais dont uﬁ nd.ucuxice .
I iere par une langugtle co o
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a I's ar une vis me - e
‘autre a l'axe pa .
312 pression, montés sur un bloc de bois e _
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Fig. 119 e( 120, _ Principe dy Commutateur de Glarke,

el négatives et Jog dispositions prises
quelles ne son| Posilives que pend
de leur contact ayee Pune des lames
pendant leur contaet avee Lautre;

qui circulent dans les rhéophores sont ainsi tou-
jours de méme S€ns; quand le mouvement de rota-

tion est assez accélére, ils sont pour ainsi dire con-
linus.

sont (elles
ant la seule durée
» Négatives que
et les courants

Par 'adjonetion d’'un interrupteur, on obtient des
C0Urants inlermittents gssay puissants.

Slemens et Halske, en 1854,
hobine a celles de Clarke, Cetto bobine megsure de
0250 a 1= 30 suivant la puissance de la machine. Le
foyau est un cylindre de fop doux entaillé dans toule
$a longueur, et parallelement 3 Paxe, d’une profonde
et large rainure og esl enroulé up grand nomhre d¢
fois un f] de cuivre recouvert de soie.

ont substitus lenp
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L’appareil est muni d’un eommutateur, et son
champ magnétique tres concentré donne le maxi-
mum d'intensité.

Parmi les machines magnétos rentrant dans le
meéme ordre d’idées, mais que la mode a fait égale-
ment un peu délaisser pour les dynamos proprement
dites, il convient de classer notre moteur magnéto-
dynamo électrique (fig. 121) qui est réversible.

Les armatures se composent d'un aimant perma-
nent sur lequel est enroulé du fil, comme dans les
électro-aimants.

Une bobine f, genre Siemens, est pivotée entre
deux armatures de fer doux «.a, échancrées en ellip-
soide. Les armatures font partied’un électro-aimant E,
situé & la partie inférieure de l'appareil et dont on
voit la bobine en F. La bobine [ tourne entre deux
tourillons. Le courant de la pile entre par les bornes
P, S. Il actionne d’abord I’électro-aimant en circu-
Jant dans l'électro-aimant en acier trempé F. Il pé-
natre ensuite dans la bobine [ par des balais en
contact avec les bornes P,P’ frottant sur un collec-
teur de construction tres solide. Par suite des actions
réciproques des courants magnetiques des branches
de Télectro-aimant et de la bobine f; il se produit
des répulsions et attractions tres énergiques, qui
déterminent la mise en rotation rapide de I'appareil.
On voit en D le cadre en cuivre qui entoure et pro-
tege Iélectro-aimant qui est fixe et dont les poles
sonl en @, a. Le pied ou chassis de bois B est ind¢-
pendant.

Grace a cette combinaison d’un systeme magné-
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tique et. d’un ecircuit électrique, amorcage est des
plus fncllgs et une machine de ce modele, d'une puis
sance de 25 a 30 watts environ fonctionne i Ia main

comme dynamo, quelle i i
. ! 3 ; que soit la vitesse qu’ i
imprime. L

o1 2] 5 — : £
g. 1 [‘.; _“).l_otem‘ magneto-dynamo-élecirique Trouvé
réversible, & bobine Siemens exeentrées

Ce moteur (l}SpOSé comme figure 129 est aussi

propre \quc celui du genre Gramme, décrit plus haut

(P. 140), pour actionner les machines électro-st

fiques, et plus loin (p. 251). it
str p i

CaG;)EfetuilL ?m un tout petit modele, il est encore

p de fournir une force relativement élevée
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représentée par quatre, cing et mén'{e six\f:!ns ir,;ln
poids en kilogrammeétres. Une machine (ln 5 ftel :
metres de long et pesant 220 grammes prodult
1200 grammetres de travail. e

(’est un petit moteur de ce genre que MM. les doc

Fie, 122, — Machine macnéto-glectrigue de Gramme.
D e =

1 1 2 7 5 e-
{eurs Weiss et Mergier emploient ala Faculté (]C}ll‘l
ciss et ] sl ! :
decine de Paris pour enlretenir en mouy ement' hiel
: : reils ¢ (ques
uniforme les cylindres des appareils automatiqu

enregistreurs.
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La machine magnéto-électrique de Gramme (dite
type de laboratoire) differe de la machine Clarke-
Siemens-Halske par la puissance de son aimant per-
manent, construit daprés les derniers procédés
Jamin, et surtout par son anneau dit & Gramme.

Ici le noyau n’est plus un cylindre de fer doux,
mais un faisceau formé par un fil de fer de —1—%* de
millimétre enroulé sur lui-méme un tres grand nom-
bre de fois. Les hobines de I'induit, montées en
bague sur ce faisceau, sont toutes reliées entre elles,
et chacune d’elles a des secteurs de cuivre rouge qui,
parfaitement isolés les uns des autres et montés radia-
lement sur I'arbre, constituent le collecteur Granune.

Les secteurs sont frottés par deux pinceaux ou
balais de fils de cuivre rouge encastrés dans deux
bornes.

Cette machine est excellente. Sa force électromo-
frice est & peu prés proportionnelle a la vitesse
moyenne, a partir d'un certain minimum, pourvu
qu'on atteigne de 10 a 40 tours & la seconde. A
10 tours par seconde la force électromotrice est
encore d'une dizaine de volts.

6° Appareils dynamo-électriques.

Bien que cerlains médecins, et non des moins auto-
risés, tels que le D Tripier, se plaignent de voir dis-
paraitre peu a peu les appareils magnéto-électriques
devant les dynamos, nous n’hésitons pas i penser
tomme tout le monde, et & préférer cesdernieres. ¢est

1%.




