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de donde dividiendo por 4 sale 2zdz=judu ;
Y haciendo las sustituciones correspondientes en la espre-
sion anterior, se convertird en

muldu ru
Y (2 [
f X @) [ % +

que sustituyendo en vez de u su valor (p2+4:.43)§,

P4z
se convierte en —(i%-j-l-(]'

y determinando la constame de manera que se 1edum,a la

fntegral 4 0 cuando z=0, se tendra

13 2
‘;~“§p=_22—; por lo que
w(p2+4z2)g p
Gp 6"

2
superf. de paraboloide =

Si nos propusiéramos hallar el volamen del mismo para-

boloide, sustituiriamos en la espresion

dv==z%dx,
en vez de 22 su valor px, é integrariamos; lo que dana vo-
lam. de paraboloide =f.nz*dx=/xprdr=

mpx® TP XE R AP
o ___+-2—_mz)<§_ circulo LRMSX*{z—m

4 c:hndm LNQM.
249. Para hallar el voliimen del elipsoide, sustituirémos
en la misma espresion en vez de z* su valor

b2
EZX(%M —a?), y tendrémos que el volimen del cuerpo que

engendra el segmento de elipse APM (fig. 69), estara re-
presentado por

f“_z(%m —a)da= —b~ (ax*—g) +C;

que como dicho cuerpo se reduce & 0 cuando x=0, la con~

stante es cero ; luego si suponemos ahora que
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=2a, resultard para elipsoide prolongado ACBD, la es-
: .

presion = i (a)(4 a?— @-3) —wbg(w)
3 a? et
b 40®  dmba
B e e
250. Para hallar el volimen del elipsoide aplanado, de-
beremos considerar que la semielipse CAD gira al rededor
del eje menor CD, cuya ecuacion respecto de este eje (86)

aﬂ
es z’:b—n(ﬁbw—ﬁ}; '

que procediendo de un modo anilogo al precedente, y ha-
ciendo x=2b para tener el de todo el elipsoide, nos resul-
tara vol. de elipsoide aplanado =¢ra2b,

: Ahora, si con este valor y el anterior formamos propor-
cion, tendrémos
Elips. prol.: Elips. apl.:: frab2:tra2b::b:a;
que quiere decir, que el elipsoide aplanado es mayor que el

prolongado, en la misma razon que el semicje mayor es ma-
yor que el semicje menor.

251. Cuando u=b, el cuerpo propuesto se convierte en
una esfera, y la espresion de su volimen es

tmad=4X3,14, ete. Xa>=4,1887, etc. X,

_que no se diferencia del hallado (L. 435 cor.) siné en que

alli se espresa en valores del didmetro, y aqui lo esti en va-
lores del radio.

MECANICA.

Nociones preliminares.

714 . ¢ Iz s
252. Se dice que un cuerpo esid en movimiento, cuando
pasa sucesivamente por diferentes partes del espacio; y que
I1.
22
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esid en reposo, cuando permanece constaniemenie en un
mismo sitio *.

955. Ningun cuerpo puede pasar por si misnto del reposo
al movimiento, ni del movimiento al reposo; cuya proposi-
cion , conocida con el nombre de ley de inercia, es un he-
cho que la esperiencia tiene acreditado en todos tiempos.

Toda causa, cualquiera que sea su naturaleza, que sea
capaz de imprimir movimiento 4 un cuerpo, 6de alter;.ar el
que ya tuviese,, se llama fuerza 6 potencia; y se‘llama ftw-ec—
cion de la fuerza 4 la recta que dicha fuerza obligaria  des-
cribir al punto o cuerpo & que estuviese aplicada, si obrase
por si sola.

954. Como un punto 6 cuerpo no puedeir por muchos
caminos 4 ua mismo tiempo, resulta que cuando muchas
fuerzas aplicadas & un punto 6 & un cuerpo, se destruyen
mutuamente , el cuerpo no puede tener movimiento a]gux?c‘r,
v se dice que dichas fuerzas se equilibran 6 estcin. en eq?nh-
brio. Sino se destruyen , el cuerpo sequiré una cierla direc-
gion, como si solo obedeciese d una fuerza. Al conjunto de
fuerzas que obran sobre un cuerpo, se llama sistema de
fuerzas; y resultante 0 derivada del sistema , 4 la i'ufarza
finica que resulta de todas las demas, que entonces reciben
¢l nombre de componentes. '

985. Se llama Mecdnica la ciencia del movimiento y equi-

librio de los cuerpos: se divide en Estatica , Dindmica, Hi- .

drostdtica.¢ Hidrodinamica; 1a primera trata del equilibrio
de los cuerpos solidos ; la segunda de su movimiento; la ter-
cera trata del equilibrio de los fluidos ; y la cuarta de su mo-
vimiento.

La Mecanica considerada solo teéricamente, se caracte-
riza con el nombre de Mecdnica racional, y tiene por objeto
el determinar en general todas las leyes del equilibrio y mo-

* Solo por ahstraccion podemos considerar el estado de reposo; porque no

- hay una particala en reposo en todo el universo. Los planetas, inclusa la tierra,

se mueven al rededor del sol ; y el sol mismo tiene un movimiento al rededor
de sn €je.
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vimiento de los cuerpos; y cuando tiene por objeto aplicar
inmediatamente estas leyes 4 los usos de la sociedad, se le
caracteriza con el nombre de Meednica practica, 6 Mecdnica
aplicada, 6 Mecdnica industrial.

256. En una fuerza hay que considerar particularmente
su direccion y su intensidad. Las direcciones se representan
por lineas rectas ; en estas se toman unas magnitudes pro-
porcionales & las fuerzas, y representan sus intensidades;
v en el cilculo se espresan por las letras P, (, S, etc.

ESTATICA.

DEL EQUILIBRIO DE UN PUNTO MATERIAL.

Proposiciones generales acerca de la composicion , y descomposicion de
las fuerzas.

257. En la Mecdnica hay que resolver con mucha fre-
cuencia el problema de la composicion de las fuerzas, y el
de su descomposicion. El primero consiste en hallar la re-
sultante de un sistema dado de fuerzas; y en el segundo se
trata de hallar dos 6 mas fuerzas, cuyo efecto sea el mismo
que el de una dada. La resolucion del segundo problema
se deduce de las circunstancias del primero. Se dice que
dos fuerzas son iguales cuando producen efectos iguales;
por consiguiente, si dos fuerzas iguales se aplican & un mis-
mo punto en sentidos contrarios, se equilibran.

258. Si dos fuerzas desiguales P, ), se aplican & un mis-
mo punito en sentidos conlrarios , la accion sobre este punto ,
6 la resultante de dichas fuerzas, es igual d su diferencia.
Porque la menor destruird en la mayor una parteigual con
ella, y de consiguiente el movimiento del punto solo de-
penderd del esceso que la mayor lleve 4 la menor,

259. Si dos 6 mas fuerzus P, Q, ele., obran sobre un punto
en la direccion de una misma recia, y en el mismo sentido,
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