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Resumen

Este trabajo aborda la problematica de la obtencién de equivalentes dindmicos para estudios
de estabilidad transitoria en sistemas eléctricos de potencia.

Para los generadores que forman una central eléctrica, los pardmetros del generador y
transformador equivalentes se calculan con las expresiones propuestas, las cuales son facil
de aplicar, de cdlculo rapido y directo. Con la agrupacién de generadores de una central se
disminuye la cantidad de ecuaciones a resolver.

Los modelos del generador y sistemas de c¢xcitacion son reducidos de orden utilizando la
técnica de realizaciones balanceadas y de la ecuacién de oscilacién equivalente,

La metodologia propuesta para reducir el orden de los modelos mateméticos del generador
y sistemas de control calcula indices que permiten estimar la calidad de la reduccién del
modelo y/o la agregacion.

Se presentan resultados de aplicacién de las técnicas de reduccién de modelos y de
agregacion de generadores de una central eléctrica.

Se analizan en detalle diversas técnicas para la agregacion de generadores y la determinacion
de coherencia e identificacién de las zonas de estudio. Las técnicas analizadas son
matematicamente formales, se incluyen adaptaciones y se clarifican conceptos importantes
para la aplicacién en sistemas eléctricos de potencia.

Se propone una metodologia que combina las ventajas de técnicas modales, modal-coherente
y de coherencia. Se utilizan medidas de distancia electromecénica para la determinacion de
zonas intermedias y externas. Esta metodologia se aplica para la obtencion de equivalentes
dinamicos con resultados satisfactorios.

Finalmente, aplicando la metodologia propuesta, se obtienen equivalentes din&dmicos para
las Areas de Control de Energia del Sistema Interconectado Nacional. Se hace un analisis
modal de la red y se reproducen modos de oscilacidn especificos.



