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Recientemente, la estabilidad en sistemas eléctricos de potencia (SEP), definida como
la capacidad de mantener sincronia tanto en condiciones normales de operacién como
después de una perturbacién (por ejemplo, un corto circuito y/o cambios en las condi-
ciones de operacién), ha atraido la atencién de muchos investigadores. A este respecto,
la implementacién de técnicas de control avanzado para sistemas de potencia se percibe
como una drea prometedora. En esta tesis, se trata el problema de control de un sistema
de potencia multimdquinas con el objeto de garantizar la estabilidad, mediante la técnica
de modos deslizantes y se compara el control presentado con uno ya desarrollado basado
en pasividad.

La mayoria de las estrategias de control han sido desarrolladas para sistemas no
lineales en tiempo continuo, y aplicadas para propésitos de control o monitoreo. Sin
embargo, tomando en cuenta el desarrollo tecnoldgico en el procesamiento de datos y la
capacidad de las computadoras digitales, se han desarrollado e implementado algoritmos
mds eficientes.

Esto ha motivado el desarrollo de estrategias de control en tiempo discreto. La ma-
yoria de estas estartegias han sido desarrolladas a partir de la discretizacion de sistemas
continuos, generalmente basadas en el método de Euler. En esta tesis se retoman trabajos
previos sobre el disefio de algoritmos de control y de observacién para una clase de
sistemas no lineales discretizados mediante el método de Euler. Se presenta un andlisis
de estabilidad para el sistema en lazo cerrado (control discreto y observador discreto) y
un estudio sobre la validez de implementar un observador discreto diseiiado a partir de

un sistema discretizado via Euler (Estimacion Practica).

Vi



