Capitulo 2

Control Continuo en Modos Deslizantes

para Sistemas de Potencia

En este capitulo abordamos el control de sistemas de potencia multimiquinas. Pro-
ponemos un diseno basado en la técnica de modos deslizantes. El control propuesto es
suave, pues difiere del control cldsico en modos deslizantes sujeto al fenémeno de switcheo
(chattering). Presentamos dos versiones del controlador basado en modos deslizantes que
son aplicados al sistema de potencia multimiquinas y efectuamos una comparacién de
estas versiones con un controlador hamiltoniano.

2.1 Introduccién

La estabilidad de un sistema eléctrico de potencia (SEP), se puede definir como la capaci-
dad de mantener la sincronia tanto en condiciones normales de operacién corno después
de una perturbacién (por ejemplo, un corto circuito y/o cambios en las condiciones
de operaci6n) [50]. De acuerdo con la naturaleza del fenémeno, los problemas de esta-
bilidad se dividen en varias categorias, como por ejemplo, estabilidad de estado estable,
oscilatoria, transitoria, de voltaje, etc [42).

El uso de técnicas de control avanzado para el control de sistemas de potencia se
percibe como una de las dreas mas prometedora en el control automdtico, Para mejorar la
estabilidad transitoria de sistemas de potencia, muchos investigadores dirigen su atencién
a la aplicacién de la teoria de sistemas no lineales. Y cuando se compara esta, con el
uso tradicional de la teoria de control lineal, donde el dominio de operacién del sistema
controlado es pequefio, se aprecian ventajas considerables, como el poder recobrar la
estabilidad cuando el sistema se ve afectado por grandes perturbaciones [50].

En algunos estndios sobre sistemas de potencia, se considera el caso ideal de un
generador sincrono conectado a un bus infinito [3, 21). En otros, se toma un modelo
linealizado del sistema multimdquinas, el cual es vilido en una regién muy pequedia
alrededor del punto de operacion [28]. Recientemente, nuevas estrategias de control han
sido publicadas, y aceptadas dentro de la comunidad de potencia. Dentro de las cuales
podemos mencionar las basadas en funciones de energia (3], perturbaciones singulares



