que lleve las trayectorias del sistema a una superficie de conmutacién exponencialete
atractiva y las mantenga en la superficie, y su aplicacion a sistemas eléctricos de potencia
multimdqguinss.

2.2 Modelo Dindamico de un Sistema de Potencia

El sistema eléctrico de potencia que consideraremos a lo largo de este capftulo estd for-
mado por r generadores. Bajo ciertas consideraciones (véase [21, 23, 15] para mas detalles
al respecto), el movimiento de los generadores interconectados es descrito mediante un
modelo cldsico con decaimiento en las dindmicas de flujo (las dindmicas a analizar son:
la posicién y la velocidad angular, y el voltaje transitorio en el eje de cuadratura). El
generador es modelado por los voltajes entre las reactancias transitorias del eje directo.
El dngulo del voltaje coincide con el dngulo mecanico relativo al marco de referencia
sfncrona. El modelo dindmico para la méquina i estd representado por ([4, 42, 21})!

5,‘, = Wj—Wwy
. 1
wi = 2H,‘ [—-D., (w,' - UJ()) + wy (Pm,- — Pe;)] (21)

a4

: 1
E, = E(Efi _E%)
donde " .
In=X2 Eg,Bijsen (§; — 65), I =-3 E,, Bi; cos (8; — 6;)
F=1 =1

F, = E;iIQH Qe; = E:IsIdi’ By = E;i + (Xdi - X:is) Iy,

Entonces, la representacién del sistemna de potencia multimiquinas estd dada por

Tyl = Tz
n
tip = —amitb—czs ), zBysen(za — z5) (2.2)
j=1 ‘
n
&3 = —exp+d;i Y, zi3Bycos(ziy — zj) +w
5=

1Véase anexo A para la descripcisn de los simbolos utilizados en el modelo matemstico del sistema
de potencia.



