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Por lo tanto, el control (3.9) aplicado al sistema no lineal discreto (3.1), resulta en

a(k+1) = Az(k)+ 7B {a(z(k) + Blz(k))f (@(k)) [-Fa(k) — a(z(k))] }
= (A, — TBFQ,)z{k)

Antes de proseguir, presentamos un lema, el cual nos resultars 1til para el andlisis de
estabilidad. ’

Lema 3.1 {1] Euxisie un tiempo de muesireo mézimo Tnay > 0 suficientemente pequerio,
tal que el sistema (3.1)-en lazo cerrado bajo la accion de la ley de control (3.9 - 3.4)
es (globalmente) umfonﬁemente exponencialmente estable con M. proporcional a T €
(0, Trax) para todo p > 0 tal que prumax € (0,1)

Prueba

Considere el siguiente cambio de variable
n(k) = Qa(k) (3:5)
entonces resulta

nk+1) = Qz(k+1)
= (A — TBFQP)QFIW(’T")
= (QPATQ;l - TQpBFQpQ;l)n(k)

¥ debido a las siguientes propiedades (ver B.3, en anexo B)
Q4,0 =14+ 7pA, Q,B =pB
se tiene

mk+1) = {I+7pA—71pBF)n(k)
= (I+7(A-BF)a(k)  1o=1. (3.6)
= Ac(k)

donde A; = I +v.(A — BF) (ver declaracién B.1 en anexo B)



