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To| M |w,| T { X | Xa| X4 V
1 00331 [0033]09[09[03]1

Tabla 3.2: Pardmetros del generador sfncrono

Definiendo el siguiente cambio de variable

x1 = A6, z9 = Aw, x3 = AE, (3.44)

y aplicando la metodologfa dada en la seccién 3.7 resulta que el modelo discreto aprox-
imado via Euler, para el generador sincrono en términos de las variables de desviacion

{3.43), estd dado por
zh+1) = fr(a:(k)) + G (z(k))u(k)

donde
T3 ( k )

Frlz(k)) = z(k)+7| my+ {melas(k) + E]") + mg cos(Z,) } sen(z:)

m4(:c3[k) + E;.*) + mg COS(:E_](L?)) + mﬁE;d

.'iwi’l = .’L’l(k) -+ 6*

i
3
=

Gr(z())

3.8.2 Disefio de la Ley de Control
Para regular el 4ngulo de potencia del generador, seleccionamos la siguiente funcidn de
conmutacion :

G(k) = ST(@(k) ~ ey (k)
= Si(z1(k) — T1rep (k) + Sawa(k) + Szwa(k)

donde &;, S; y &3 son constantes que se seleccionan de tal forma que satisfagan la

condicién de alcanzabilidad y Z1,.5(k) es una sefal de referencia constante.
Entonces, la ley de control estd dada por

u(k) = o (k) + Au(k)



