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4.2 Resultados Previos e Interpretacién Propuesta

4.2.1 Observador Adaptable Exponencial para Sistemas

Lineales Variantes en el Tiempo.

A continuacién recordemos algunos resultados bdsicos de [55] sobre el disefio de obser-
vadores adaptables para sistemas lineales variantes en el tiempo, definidos de Ia siguiente

forma

(1) At)z(t) + B{t)u(t) + o(t)0
y(t) = C)z(t) (4.1)

donde =, u, y denotan como de costumbre el estado, la entrada y el vector de salida medi-
ble respectivamente, y & un vector de pardmetros desconocidos. A, I, C, ® se asume que
son matrices conocidas de dimensiones apropiadas, continuas y uniformente acotadas con
respecto al tiempo.

El resultado principal de [55] considera que las siguientes hipGtesis se satisfacen.

Hipétesis 4.1 FEziste una matriz K(t) variante en el tiempo y acotada tal que el sistema
7 () = (A{t) — K(t)C(t)) n(t) es exponencialmente estable.

Hipdtesis 4.2 La solucion A(t) del sistema A () = [A({t) — K(H)CE)] A(Z) + ®(2) es
excilada persistentemente (persistently exciting), es decir existen o, 8, T toles que

+T
al < / AMA)TCTE(NC(T)A(T)dr < BI (4.2)
t
pora alguna matriz ¥ definida positiva.

Asi, el sistema (4.3) mostrado a continuacién, es un observador exponencial para el
sistema (4.1), en el sentido de que para cualquier conjunto de condiciones iniciales, los
vectores Z(t) — z(t) y 8(t) — 8 decaen exponencialmente a cero

At) = [AG)— K@H)C@)]AR) + 2(t)

E() = A[E(t)+ B(tyu(t) + t0(E) -

_ + [K () + ABTAT@)CT (D) [wt) — C(1)E(2))

B(t) = TATRCT(OD(E) () — CB)3(2)] (4.3)



