Anexo A
Sistemas de Potencia Multimaquinas

A.1 Nomenclatura del Sistema de Potencia Multi-
Maquinas

8;(t) dngulo de potencia {del generador £}, en p.u.

wi(t) velocidad relativa, en p.u.

wo = 27 fy, velocidad sincrona,

P, potencia mecdnica, en p.u.

P.,(t) potencia activa, en p.u.

D; constante de amortiguamiento, en p.u.

H; constante de inercia, en segundos

E, () voltaje transitorio en el eje de cuadratura, en p.u.

E,(t) voltaje en el eje de cuadratura, en p.u.

E (t) voltaje de excitacién, en p.u.

Vi, voltaje en terminales, en p.u. o

T}, constante de tiempo transitoria de corto circuito del eje directo, en segundos

X4, reactancia del eje directo, en p.u.

X, reactancia transitoria del eje directo, en p.u.

B;; elemento ij (i denota la fila y j la columna) de la matriz de susceptancia nodal
(simétrica), en los nodos internos, después de eliminar todos los buses fisicos,
en p.u.

Qe:i(t) potencia reactiva, in p.u.

Ii(t) corriente en el eje de cuadratura, en p.u.

I4(t) corriente en el eje directo, en p.u.
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