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B.3 Resultados Aplicados al Andlisis de Estabilidad

para Sistemas Discretos

Declaracién B.1 [14] Ses A. = I + v.(A — BF), donde las mairices A y B tienen lo
estructura dado por la forma canonica controlable de Brunovsky y F' y CF son definidas
como en (3.4). Entonces, para todo v, € (0,1), la iinica matriz simétrica definida positiva

P, que satisface la siguiente ecuacidr matricial algebraica
AfPAc— Pe= =y Pe— 71 =1 )" F'F (B.5)

estd dada por P, = N'N, donde N = AE,, A. = diag (1, 1- 'yc)%, e (1= 'yc)ﬂT_l),
ademds st i y j denotan las filas y los columnas de E, respectivamente, los elementos de

E, son E.(i,7) = C?=% para § > i y E,(i,) = 0 en caso contrario.

Declaracién B.2 [14] Sea A, = I +v,(A — KC), donde las matrices A y C tienen la
estructura dade por la forma canonice controlable de Brunovsky y K y CF son definidas
como en (3.10). FEntonces, para todo v, € (0,1), la dnica matriz siméirica definida

positiva P, que satisface la siguiente ecuacion matricial algebraica

AEPOAO - PO = _70P0 - 70(1 - Wo)nCrTC (Bﬁ)
estt dada por P, = MTM, donde M = A E,, A, = diag (1, (1- fyo)%, (11— 70)%),
ademds si i y § denotan las filas y los columnas de E, respectivamente, los elementos de

E, son Bo(i,5) = (=1)*C™ para j > i y E,(i,7) = 0 en caso condrario. 3

Lema B.1 [30] Si pare un sistema £(k + 1) = Fi(k, £(k)) existe un p > 0 (entero)
, Tmax > 0, > 0 y ¢; > 0 proporcional a 7-VP tal que pare todo k = ko, toda §(ko) = &g
y todo T € (0, Trax) :

maxnz(k)/n < vl

o) ifp

(Z uc*(k)up) < el (B.7)
k=kq

entonces, exislen & y Ar > 0 proporcional a 7 tal que (8.2) se cumple para todo &,.

$Para un anglisis m4s detallado de ambas declaraciones véase [14)



