Anexo C
Observador Adaptable

C.1 Derivada de una Matriz Inversa
d
0 = E(I)
d _
= —(447)
d _ d, .
- [E(A)}A L+ Az (47)
por lo tanto
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C.2 Matriz Inversa para el Sistema Extendido

A continuacién procedemos a la deduccién de la inversa para la matriz del sistema au-

mentado (4.20), mediante operaciones de renglén’
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1En lo sucesivo R; (i = 1,2) denota el mimero de reglén
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