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RESUMEN

PROCESADOR DE INFORMACION GENERALIZADO PARA LA SUPERVISION
EN TIEMPO REAL DE SISTEMAS DE POTENCIA DEBILES

Fublicacion No

Fernando Manue! Betancourt Ramirez, Dr. en Ing.
Universidad Autdnoma de Nuevo Ledn, 1993
Profesor Asesor: Dr. Florencio Aboytes Garcia

El tema central de la tesis es la implantacion y prucba de algoritmos, asi como
¢l andlisis de las técnicas utilizadas en ¢l procesamicnto de informacion en tiempo real
en un sistema eféctrico de potencia. El trabajo incluye una revision general del
problema de estimacion de estado en redes eléctricas, describiendo cada uno de los
modulos que integran el proceso de validacion de informacion utilizado en los centros

de control.

En el desarrollo de 1a tesis se trata el tema de propagacion de crrores anormales
en ¢l proceso de estimacidn de estado, detallando el impacto de diversos factores y su
efecto en la deteccién e identificacion de los mismos, Otro aspecto importante que se
presenta en ¢l trabajo es la evaluacidn de resultados del procesador de informacion en
el caso de utilizar equipos de medicion con baja precision. Tambi€én se analiza el
problema de errores anormales multiples, mostrando alternativas eficientes para la

deteccion e identificacidn de los mismos.

La parte central de! trabajo se desarrolla utilizando la técnica de minimos

Y



cuadrados ponderados. Sin embargo, también se describen otras formulaciones para €l
problema de estimacion, sefialando las caracteristicas mds relevantes de estas técnicas
alternas. En la Gltima seccion de la tesis se presenta una metodologia generalizada, que
puede ser aplicada para el procesamiento de informacion en sistemas de potencia con
baja redundancia en mediciones y baja precisién en la informacion, condiciones comunes

en sistemas de potencia débiles.

E! procesador de informacién desarrollado se encuentra preparado para enfrentar
la problematica de errores multiples en sistemas de potencia. Asi mismo, €l procesador
presenta alternativas para identificar mediciones criticas y puntos de apalancamiento en

el esquema de medicion del sistema.
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