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PROLOGO

Decidi elaborar esta tesis por la necesidad de tener concentrada la informacién
necesaria y suficiente para la imparticion de clase de Conversion de Energia
Electromecénica, que es una clase que cursan exclusivamente los alumnos de la
Licenciatura de Ingeniero en Electrénica y Comunicaciones en la Facultad de Ingenieria
Mecénica y Eléctrica de la Universidad Autonoma de Nuevo Leén.

Esta tesis es el resultado de ya casi 7 afios de impartir esta clase, y la problemética a la
que me he enfrentado ha sido que el alumno ve demasiada cantidad de temas en solo un
semestre, y al no tener una guia de estudios especifica que refuerze su conocimiento
adquirido en aula, el alumno puede llegar a perderse en la bisqueda de la informacién.

Es dificil encontrar bibliografia que trate en un solo libro temas como circuitos
magnéticos, transformadores, maquinas de corriente alterna y corriente directa, maquinas
sincrénicas, motores de corriente directa de conmutacién electrénica, motores de pasos y el
control de velocidad para motores de corriente directa y de corriente alterna.

Los libros que tratan de estos temas por separado llegan a veces a ser dificiles para el
alumno ya que tratan los temas a profundidad, incluyendo demasiadas ecuaciones
matematicas y analisis profundos de disefio y operacion.

Esta tesis tiene como objetivo principal el ser la guia de estudio para el alumno que
curse la materia porque contiene solo lo que el alumno necesita en cada uno de los temas,
ademés de que se han incluido la suficiente cantidad de fotografias para que el alumno
identifique rdpidamente la méquina a la que se hace referencia.

Los primeros capitulos de este trabajo son los conocimientos pilares en el estudio de
las maquinas eléctricas pero en los capitulos de motores de pasos, motores de conmutacion
electrénica y en €l de control electrénico de motores se incluye la més reciente informacién
obtenida gracias a las compaiiias del ramo que operan en la Ciudad de Monterrey, Nuevo
Leon.
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