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PROLOGO

La innovacion estd asociada fuertemente con la habilidad para mejorar el
funcionamiento de un todo. Dentro de la ingenieria, frecuentemente se requieren y se
proponen procesos innovadores, en una busqueda constante de operatividad y
funcionalidad.

La ingenieria de control es una mas de las areas, en las que si se logra conjuntar Ia
teoria y la practica, los conocimientos pueden resultar mas provechosos. Asi pues, la
teoria de control como parte de la ingenieria busca optimizar el desempefio de los
sistemas para obtener de ellos el maximo rendimiento posible.

El presente trabajo se ha desarrollado como un caso practico en el que se ha
implementado un sistema de control electronico analogico a un equipo conocido como
interpretador ¢ visualizador de radiografias. El equipo originalmente contaba con un
sistema de accionamiento semiautomdtico, caracterizado como un lazo abierto de
control. Esta estructura presenta ciertas desventajas, tales como: un mayor consumo de
energia y la no- regulacion tanto en la velocidad de movimiento como en la tension de
una tira 6 banda transportadora.

Parte importante en la implementacion del modo de control aqui desarrollado se
basa en un equipo, que aunque sea por demas conocido en algunas otras aplicaciones, se
le da un uso muy particular.

Este trabajo también va dirigido a estudiantes cuya licenciatura es cursada en el 4rea
de ingenieria eléctrica y de control, ya que se abordan conceptos interesantes dentro del
tema de control de maquinas eléctricas. Por lo tanto se espera que el presente estudio y

desarrollo fisico del mismo contribuyan hacia todos aquellos interesados en estos temas.
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